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Esitys
Yhteenveto

0J1436 smart Belt Weigher Indicator on kytketty
punnituslaitteeseen, ja se laskee sitten jatkuvasti virtauksen ja
laskee yhteen hihnavaa'an lapi kulkevan materiaalin.

Erilaiset mallimme mittatilaustyona jopa neljalla punnituskennolla,
yhdessa kierroslukumittarin G2-20 kanssa vastaavat erittain tarkkaa
hihnavaakaa. Asennuksissa, joissa hihnan nopeuden vaihtelu on
merkityksetdn, on myds mahdollisuus kayttaa sisaista
kierroslukumittarisimulaattoria.

Varillinen kosketusnayttd tarjoaa kayttajalle helposti luettavan ja
selkedn naytdn prosessitiedoista ja vaa'an tilasta seka
kayttajaystavallisen navigoinnin kuvakkeiden avulla.

Monien tiedonsiirtovaihtoehtojen ansiosta voit helposti liittda ulkoisiin
jarjestelmiin tai integroida suurempiin punnitusjarjestelmiin:

Digitaaliset tulot ja 1ahdot.

Analoginen tulo ja lahto.

Konfiguroitava RS232/485 sarjaliitanta.

Verkkotiedonsiirto, kuten: Ethernet, EtherNet/IP, PROFINET,
Profibus DP ja DeviceNet.

Kattava kirjaustoiminto on kaytettavissa seka tuotantoraporteille etta
diagnostiikkatiedoille, jotta jarjestelmasta saadaan selkea yleiskuva.

USB-tikkua voidaan kayttaa asetusten varmuuskopiointiin, tietojen
kirjaamiseen ja ohjelmistopaivityksiin.

Asennuksissa, joissa kuljettimen kulma voi muuttua tuotannon
aikana, 0J1436 Sisaanrakennettu kulman kompensointi, joka
eliminoi kulmasta johtuvan jatkuvan uudelleenkalibroinnin tarpeen.

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 7 ja 100




EYVL 1436 smart BELT WEIGHER INDICATOR

1.2 Mallin rakenne
0J1436 xxxxXx

T—VJénnitys

Merkitseméaton -AC

D -
Versio

Analoginen /Gt » Verkkoviestinta.

Merkitsematon -Ei kukaan Merkitsematon -Ei

Al - Analoginen tulo kukaan

AO - Analoginen Iahto E -Ethernet

AA - Analoginen tulo ja 1aht6 EIP - Ethernet/IP
PN - PROFINET
P - Profibus DP
C -VOIDA

Jos analogista I/O:ta tai verkkoyhteytta ei ole asennettu, sijainti
korvataan yksinkertaisella "-". Esimerkiksi: 24 V:n perusmallin
malliviite on OJ1436-1D

1.3 Jarjestelman kayttoliittyma

Printer, Remote Display or Optional Network Communications
Serial Communications usB (Ethernet, EtherNet/IP, PROFINET,
(RS232/485 Serial Interface)  Flash Drive Prcifibus DP or CAN)
2 5.0 =
E3 '
.2 Optional
Tacho ====> Flow Rate Transmission
(0/4-20mA or 0-10VDC Analogue Output)
Load Cell
|—— Trip Level
|——» Healthy or Trip Level 250VAC °A" 30vDC
| ——» Totalised Weight Pulse Rel SO
Power Supply | ‘smart BELT WEIGHER INDICATOR |5 BeltRunning elay Outputs
(100-240VAC or 10-36VDC)
7y
'
'
'
Optional Automatic Angle Compensation Print, Tare or Clear Total
(4-20mA Analogue Input) (Volt-Free Digital Inputs)

Sivu 8 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1
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2 Kayttoliittyma

Varillinen kosketusnayttd tarjoaa kayttajalle helposti luettavan ja
selkedn naytdn prosessitiedoista ja vaa'an tilasta seka
kayttajaystavallisen navigoinnin kuvakkeiden avulla.

2.1 Navigointi

Seuraavat kuvakkeet nakyvat kaikissa kaytettavissa olevissa
valintaikkunoissa ja antavat ohjeita navigointiin ja haluttujen
tehtavien suorittamiseen.

{at
X

Clock / Calendar

Enter
Totals

Koti
Paina Koti palataksesi aloitusnayttoon.

Jattaa
Paina Poistu poistuaksesi nykyisesta naytosta ja
siirtydksesi yhden askeleen taaksepain navigoinnissa.

Edellinen / Seuraava

Naytoissa, joissa on useampi kuin yksi sivu naytettavia
tietoja,

Paina Edellinen/Seuraava siirtyaksesi valilla

nama.

Valikon vaihtoehdot
Napauta haluamaasi valikkoa navigoidaksesi siella.

Nappi
Paina nykyista painiketta suorittaaksesi tietyn tehtavan.

Julkaisu 3.1

Maaliskuu, 2025 Sivu 9 ja 100



EYVL 1436 smart BELT WEIGHER INDICATOR

2.2

2.21

Tietojen syottaminen
Muokattavia tietoja voidaan nayttaa monella eri tavalla riippuen siita,
missa asettelussa ne naytetaan.

Napauttamalla nykyista tietokohdetta tai nykyista arvoa voit helposti
muuttaa tata asetusta. Muutettavien tietojen tyypista riippuen jokin
seuraavista tietojen syotténaytoista tulee nakyviin.

Numeerinen
Kun muutat numeerisia tietoja, nayttdon tulee seuraava naytto.

Parameter -
Name Load Cell Capacity
Parameter

L1 ][ 2 J_ 3 ][a][5]
[ JL7 ]_8 ][ I[o ]
Cancel s x < Save
1

Napauta Tallenna, jos haluat tallentaa uuden arvon, tai Kumoa, jos
haluat poistua tilasta ja jattaa arvon ennalleen.

Jos uusi arvo on nykyisen tietokohteen toleranssitason ulkopuolella,
nayttdoon tulee virheilmoitus, eikd muutosta suoriteta.

Sivu 10 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1
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2.2.2 Aakkosnumeerinen

Kun muutat aakkosnumeerisia tietoja, seuraava naytto tulee
nakyviin.

Pa;‘-l:rrnnzter Weigher Name

SCALE ONE. L—Pa’[‘;‘;‘:‘e’
(1)(2])(3)a])(5]
DD :]C]D
@@@@@Q
X =1 - 1.1/]

Napauta Tallenna, jos haluat tallentaa uuden arvon, tai Kumoa, jos
haluat poistua tilasta ja jattaa arvon ennalleen.

Backspace

Save

2.2.3 Monivalintavalikot
Kun muutat tietoja, joissa on useita valikoita, seuraava nayttd tulee

nakyviin.
Parameter
e (e lem
Flow
Total A [E— Scrollbar

Current
Selection T /Non Resettable Total

Load Cancel

Speed v

Flow Time g!l Save

Jos valikossa on enemman kuin kuusi vaihtoehtoa, kayta nuolia
navigoidaksesi luettelossa ylos/alas.

Korosta tdma kohde napauttamalla haluamaasi rivia.

Napauta Tallenna, jos haluat tallentaa uuden valinnan, tai Kumoa,
jos haluat poistua tilasta ja jattaa valinnan ennalleen.

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 11 ja 100
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3
3.1

Kasittely
Aloitusnaytto

Aloitusnaytto tulee automaattisesti nakyviin kaynnistyksen
yhteydessa tai kun kotikuvaketta painetaan, tama naytté antaa
kayttajalle taydellisen yleiskuvan.

1 SCALE ONE 24/03/2015 16:33 2
4
3
5 6
TACHO OVER SPEED 7
8 MENU DATA TARE
1. Vaa’an nimi 5. Alue 2 ndytossa
2. Aikaja paivamaara 6. Alue 3 naytossa
3. Tilailmaisimet 7. limoitukset/materiaalit
4. Alue 1 naytossa 8. Toiminnon valinta

Nayton kolme erillista aluetta voidaan konfiguroida nayttamaan
halutut prosessitiedot kaytettavissa olevien vaihtoehtojen luettelosta,
katso kohta 6.4 lisatietoja.

Jos pinnassa on nollattavissa oleva arvo, tama arvo voidaan nollata
helposti koskettamalla nykyista pintaa ja noudattamalla sitten nayton
ohjeita.

lImaisinalueella nakyvat virheet niiden ilmaantuessa ja kunnes ne on
korjattu.
Normaalikaytossa valittu materiaali nakyy aina tassa.

Napauttamalla pintaa tilailmaisimia (paitsi USB-symbolia) paaset
nopeasti diagnostiikkanayttoon, jossa nakyvat nykyiset paino- ja
nopeussignaalit seka kalibrointitiedot, katso kohta 3.2 lisatietoja.

Eri toimintovaihtoehdot tarjoavat paasyn paavalikkoon, tietonayttéon
ja taararutiiniin. Sitten OJ1436 Jos olet maarittanyt tulostamaan
raportteja, talla rivilld on myds Tulosta-painike.

Sivu 12 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1
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EYVL 1436

3.1.1 Tilan ilmaisimet

Aloitusnaytdssa nakyvat tilailmaisimet tarjoavat graafisen esityksen

0J1436 tila kuten alla.

Nimi Ikoni Vari Tila
Harmaa | Trip 1 on pois paalta (relelahté T1
: auki).
feek L Vihred | Trip 1 on PAALLA (relelahtd T1
suljettu).
Harmaa | Tila- tai Trip 2-1aht6 on pois paalta
Tila T2 (relelahto T2 auki). -
tai Trip 2 Vihrea Tila- tai Trip 2-1aht6 on PAALLA
(relelahtd T2 suljettu).
Harmaa | Hihna pysahtyi (relelahté T4 auki).
Kaytossa —-
oleva hihna ® @ Vihrea Hihna toiminnassa (relelahté T4
kiinni).
"Dead- Harmaa | Virtaus on dead-rang:in
range” ) ulkopuolella (katso kohta Fel!
(kuollut Vihrea Virtaus on dead-rang:in sisalla
hihna) (katso kohta Fel! Hittar inte
Harmaa | OJ1436 on lukitus tilassa, huoltotila
passiivinen (katso kohta 3.7.2).
VRS dﬁ Punainen | OJ1436 on lukitsemattomassa
tilassa, huoltotila aktiivinen (katso
kohta 3.7.2).
Harmaa | USB-muistitikkua ei ole asennettu.
Musta USB-portti kayttamattémana USB-
UsSB muistitikun turvallista poistamista
muisti -. Vihrea USB-muistitikku asennettu ja
valmis.
Punainen | USB-muistitikku on asennettu ja se
kirjoitetaan tai luetaan paalle/pois.
Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 13 ja 100
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3.2 Diagnostiikka-naytto
Painamalla tilailmaisimen pintaa (USB-symbolia lukuun ottamatta)
paaset nopeasti diagnostiikkkanayttoon, jossa nakyvat nykyiset paino-
ja nopeussignaalit seka kalibrointitiedot, katso alla.
DIAGNOSTICS
Tacho 75.2|Hz
Load Cell Signal 13.78 mv
Load Cell Weight 68.9 | kg
Material Weight 53.6 | kg
Tare 15.3 kg
Calibration Factor 38.22
3.3 Tietokoneen nayttd

Tietonayttddn paasee painamalla aloitusnaytén DATA-painiketta. Se
nayttaa kaikki kaytettavissa olevat prosessitiedot yhdella ja samalla

naytolla, katso alla.

SCALE ONE 2410372015

Touch An Item To Clear 16:33 ﬁ
Flow 325 t/h
Resettable Total 1289.3 t
Non Resettable Total 40631 t

Flow Time

3h 57m IBeIt Run Time

Sh 12m

Belt Load

1.2 m/s

63 % IBeIt Speed

Kaikki nollattavissa olevat arvot voidaan helposti nollata
koskettamalla nollattavaa arvoa ja noudattamalla nayton ohjeita.

Maaliskuu 2025
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3.4 Paavalikko

Paaset paavalikkoon painamalla aloitusnaytéssd MENU-painiketta.
Siella sinulla on paasy konfigurointi- ja huoltotietoihin, katso alla.

MAIN MENU

o X
@ @A‘A

Configuration Calibration Materials

A 2 ™™

Diagnostics Administration Language

3.5 Kieli
Seuraavat valittavat kielet ovat kaytettavissa OJ14636:ssa:
e Englanti
¢ Ruotsi
e Saksa

Valitse haluamasi kieli painamalla MENU — Language ja
valitsemalla haluamasi kieli, katso alla.

T @

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 15 ja 100
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3.6

Materiaali

0J1436 Voi tallentaa 12 erillistd materiaalinimed, joissa on enintaan
18 merkkia nimea kohden.

Valitun materiaalin nimi nakyy aloitusnayton ilmoitusalueella.

Paaset Materiaalit-nayttoon, katso alla, painamalla MENU —
Materiaalit.

MATERIAL

3 4-8
4 8-16
5

6

Jos haluat muuttaa tai lisatd materiaalia, napauta haluamaasi rivia ja
suorita sitten haluamasi toiminto nappaimistolla.

Oikeanpuoleisen sarakkeen valintamerkki nayttaa valitun
materiaalin, valitaksesi toisen materiaalin painat halutun materiaalin
nimen vieressa olevalle tyhjalle alueelle ja valintamerkki siirretaan
sinne.

Kayta vasenta/oikeaa nuolta siirtyaksesi materiaalien 1-6 ja 7-12
valilla.

Sivu 16 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1
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3.7
3.71

3.7.2

Salasanalla suojatut tiedot

Tuotannon tiedot

Seuraavat tuotantotiedot on suojattu salasanalla, jotta luvattomat
henkilot eivat nollaa niita.

e FEi-nollattavissa oleva kokonaissumma
e Toiminta-aikavalit

Kayttajan on annettava salasana naiden tietojen nollaamiseksi.

Taman oletussalasana on 1234, katso kohta 8.2.3 saadaksesi ohjeet
tdman muuttamiseen tarvittaessa.

Kalibrointi- ja konfigurointitiedot

Kalibrointi- ja konfigurointitiedot voidaan lukea ilman salasanaa. Jos
parametreja kuitenkin muutetaan tai kalibrointirutiineja suoritetaan,
huoltotilan salasana on syotettava.

Seuraavaa menettelya tulee kayttaa tehtavien suorittamiseen, jotka
edellyttavat huoltotilan salasanan syottamista:

1. Siirry Suojaus-valikkoon: VALIKKO — Hallinnan — suojaus ja
valitse sitten Ota palvelutila kayttéon.

2. Anna sitten huoltotilan salasana.
Suorita haluamasi tehtavat, kuten kalibrointi, muutokset jne.
Siirry Suojaus-valikkoon: MENU — Hallinta = Suojaus ja
valitse sitten Poistu palvelutilasta.

Vaihtoehtoisesti voit siirtya suoraan haluamaasi tehtavaan ja syottaa
pyydettaessa huoltotilan salasanan. Jos haluat poistua huoltotilasta
tehtavan suorittamisen jalkeen, sinun on aina kaytettava
turvavalikkoa.

Huoltotilan oletussalasana on 1234, katso kohta 8.2.2 saadaksesi
ohjeet tdman muuttamiseen tarvittaessa.
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3.8

3.9

Painoyksikot: Metrinen ja brittildainen

0J1436 Tukee seka metrista etta brittilaista painoyksikkoa kaikille
prosessitiedoille ja niihin liittyville parametreille.

Valitse Painoyksikkd-parametrissa, mitd kaytetdan virtauksen ja
summien nayttdmiseen alla olevan luettelon mukaisesti:

Kiloa

Tonnia (metrinen, 1000 kiloa)

Pounds

Lyhyet tonnit (Yhdysvallat, 2000 puntaa)
Pitkat tonnit (keisarillinen, 2240 puntaa)

Kaikki muut mittayksikdét maaritetdan nyt tdman jalkeen, esimerkiksi
jos valitaan kilogrammat tai tonnit, kaikki pituusyksikot ovat joko
millimetreina tai metreina. Sama, jos valitaan paunoja, lyhyita tai
pitkid tonneja, nama ovat joko jalkoina tai tuumina.

Painoyksikko on maaritettidva ennen ensimmaista konfigurointia
ja kalibrointia.

Punnituskennon kapasiteetti on aina ilmoitettava kilogrammoina
(toimitettujen punnituskennojen mukaan) kaytetysta
painoyksikosta riippumatta.

Virtaus

0J1436 Laskee jatkuvasti hihnan virran kayttamalla
punnituslaitteeseen kohdistuvaa materiaalikuormaa ja hihnan
nopeutta.

Virtaus naytetaan maaritetyssa painoyksikossa tunnissa.
0J1436 Voi nayttaa tyonkulun T, jossa on enintddn 7 numeroa,

mukaan lukien pilkut -9999999 - 9999999, -99999.9 - 99999.9 jne.
Kaikki tdAman alueen ulkopuoliset arvot nakyvat muodossa ™'
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3.9.1

3.10

”Dead-range” (Kuollut hihna)

Dead-range toiminto varmistaa, etta tarina tai muu epatasaisuus
virtauksessa tyhjalla kaistalla ei vaikuta eri laskureihin.

Kun virtaus on dead-range:in sisalla, joka on +/- asetuksessa, niin
tilan merkkivalo syttyy ja virtaus on nolla.

Jos virtaus on negatiivinen, koska painosignaali on pienempi kuin
tervattu signaali, negatiivinen virtaus nakyy dead-range:in
ulkopuolella.

Maaralaskuri ja ei-palautettavat summat

Nama laskimet esittavat maaritetyn painoyksikdn materiaalin painon,
joka on lapaissyt vaa'an edellisen nollauksen jalkeen.

Ne naytetaan 7-numeroisena arvona, mukaan lukien pilkut, esim. 0—
9999999, 0-99999,9 jne. Jos tama raja ylittyy, laskenta alkaa
uudelleen O:sta.

Kayttaja voi nollata maaralaskurin ilman salasanaa. Ei-nollattavissa
oleva kokonaissumma voidaan nollata vain syottamalla
nollaussalasana. Kayttajan on maaritettava tdma nollauksen
yhteydessa.
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3.1

3.12

3.13

Kuorma (%) = (

Tuotantoaika
Lapimenoaika nayttaa, kuinka kauan tydnkulku on ollut
maaritettavissa olevan lapimenoaikatason ylapuolella.

0J1436 Voi nayttaa tuotantoajan 999h 59min rajaan asti.
Jos tdma raja ylittyy, laskenta alkaa uudelleen 0O:sta.

Kayttaja voi nollata tuotantoajan ilman salasanaa.

Toiminta-aikavalit

Hihnan kaytettavyysaika nayttaa, kuinka kauan hihna on ollut
kaytdssa. Sita lisatdan jatkuvasti, kun kierroslukumittarin aloitusrajan
ylapuolella on kierroslukumittarin aloitusrajan ylapuolella tai kun
kaistan toimintasignaali on |&sna kaytettdessa sisaista
kierroslukumittaria.

0J1436 Voi nayttaa kayttdéajan 999 tuntiin 59 minuuttiin asti.
Jos tdma raja ylittyy, laskenta alkaa uudelleen O:sta.

Nauhan kaytettavyys voidaan nollata vain syo6ttamalla

nollaussalasana. Kayttajan on maaritettava tdma nollauksen
yhteydessa.

Kuorma

Kuorma lasketaan seuraavasti.

Materialipaino

x 100
Kuormituskennon kapasiteetti - Taarapaino)

Arvon alue on -100 - 100%.

Sivu 20 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1




Smart BELT WEIGHER INDICATOR EYVL 1436

3.14

Hihnanopeus (m/s) =

3.15

3.16

Nauhan nopeus

Hihnan nopeus naytetdan joko m/s (metria sekunnissa), m/m (metria
minuutissa), ft/s (ft sekunnissa) tai ft/m (ft minuutissa) painoyksikon
kokoonpanosta riippuen.

Parametri pulssi metria kohti, OJ1436 muuntaa jatkuvasti mitattua
kierroslukumittarintaajuus (Hz) hihnanopeuteen, katso alla.

Mitattu kierroslukumittarin pulssitaajuus (Hz)
Pulssi metria kohti

Pulssit metria kohti -parametri voidaan asettaa, laskea tai mitata
nauhan nopeuden kalibrointirutiinin avulla, katso kohta 5.6 ohjeita
varten.

Hihnan nopeus nakyy valilla 0 - 999.9.

Dynaaminen taara

Dynaamisen taaran rutiini voidaan suorittaa napauttamalla TARA-
painiketta aloitusnaytdssa ja noudattamalla naytolla annettuja
ohjeita.

Katso osio 5.2 saadaksesi lisdtietoja taarasta.

Automaattinen nollapisteen saato

Taara-arvoa saadetaan 30 sekunnin valein 0,01 %:lla
konfiguroidusta punnituskennon kapasiteetista, kun hihna tyhjenee ja
virtaus on kuolleen alueen sisalla.
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3.17 Kulman kompensointi

Asennuksissa, joissa kuljettimen kulma voi muuttua tuotannon
aikana, OJ1436 Sisaanrakennettu kulman kompensointi, joka
eliminoi kulmasta johtuvan jatkuvan uudelleenkalibroinnin tarpeen.

Kulman kompensointi voidaan suorittaa kahdella eri tavalla:
manuaalisesti tai automaattisesti.

Manuaalisessa tilassa kayttaja asettaa kuljettimen kulman aina, kun
se muuttuu.

Automaattitilassa kuljettimeen on asennettu kaltevuusmittari, joka
tarjoaa OJ1436 kuljettimen virtakulma.

Kaltevuusmittaria kaytettaessad OJ1436:n analoginen tulo tarvitaan 4-
20 mA:n signaalin vastaanottamiseen kaltevuusmittarista. Tama on
sitten konfiguroitava vastaamaan kaltevuusmittarin mittausaluetta
osiossa olevien parametrien avulla 6.3.

Nykyinen kulma voidaan sitten lukea Diagnoosi-nayton kautta, katso
kohta 3.2 lisatietoja.

Molemmissa tiloissa punnituskennon signaalia kompensoidaan
jatkuvasti niin, etta kulman muuttaminen ei vaikuta punnitukseen,
vaan pitda painosignaalin vakiona.

Jos kulman kompensointia kdytetdan, se on aktivoitava ennen
taara- ja kalibrointirutiinien suorittamista, katso kohta 6.3
lisatietoja.
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3.18 Kierroslukumittari

Kierroslukumittarin tulo on normaalisti kytketty ulkoiseen
kierroslukumittariin, joka antaa aina tarkan signaalin nykyiselle
hihnanopeudelle. On myds mahdollisuus kayttaa sisdanrakennettua
kierroslukusimulaattoria, tata suositellaan vain, jos hihnan nopeus
vaihtelee olemattomana

Jos paatat kayttaa sisaista kierroslukumittaria, kayttéa varten on
kytkettava sulku leikkauksen mukaan 13.6.

Hihnakayton tilan merkkivalo palaa vihreana ja kaistan toimintarele
(T4) syttyy, kun kierroslukumittarin signaali on lasna.
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3.19

3.20

Analoginen lahto
Analoginen 1aht6 on vaihtoehto, joka tarjoaa nauha-aaltovirtauksen
0-20mA, 4-20mA tai 0-10V signaali, katso kohta 13.9 lisatietoja.

Lahddn mittausalue seka nollapisteen ja tayden asteikon saatd
suoritetaan analogisen lahdon konfigurointivalikossa, tdma nakyy
tarkemmin osiossa 6.5.3.

Digitaaliset tulot

Kaytettavissa on kaksi digitaalista tuloa, D1 ja D2, jotka voidaan
konfiguroida suorittamaan jokin seuraavista toiminnoista:

e Vedos : Painatus (katso kohta 10.1 lisatietoja).
e Taara : Suorita dynaamisen taaran rutiini.
¢ Nollata : Nollaa maaralaskurin.

Tulot konfiguroidaan Digitaaliset tulot -valikossa, joka on maaritelty
osiossa 6.5.1.
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3.21 Releen lahdot

Kaytettavissa on nelja relelaht6a, toiminnot on kuvattu alla.

NOESIE Maéritelm
1&htd

T1 Trip 1 1ahto
Relelahtd aktivoituu (kosketin on kiinni), kun virtaus on
korkeampi kuin laukaisulle 1 maaritetty taso, kuten kohdassa
on maaritelty 6.5.2.

T2 Tila tai Trip 2 lahto
Lahto voidaan konfiguroida joko tilasignaaliksi tai toiseksi
laukaisulahdoksi Trip 2 -toimintoparametrissa, kuten kohdassa
on maaritelty 6.5.2.
Tila
Relelahtd aktivoituu (liitin sulkeutuu), kun laite toimii sujuvasti
ja nayttaa aloitusnayton tai datanayton.
Trip 2 1ahto
Relelahtd aktivoituu (kosketin on kiinni), kun virtaus on
korkeampi kuin laukaisulle 2 maaritetty taso, kuten kohdassa
on maaritelty 6.5.2.

T3 Esiasetettu painopulssi
Tata pulssilahtéa kaytetdan ulkoiseen laskuriin.
Konfiguroitavan pituinen pulssi annetaan kullekin esiasetetulle
painoyksikolle yhteenlaskettuna, katso kohta 6.5.2
maaritysasetuksia varten.

T4 Hihnan toiminta
Relelaht6 aktivoituu (kosketin on kiinni), kun:
Ulkoinen kierroslukumittari
Kun kierrospulssinopeus on korkeampi kuin
kierroslukumittareiden aloitusraja.
Sisadinen kierroslukumittari
Kun hihnakayttd suljetaan.
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3.22 USB-muisti

USB-porttiin voidaan liittda USB-muistitikku, joka tarjoaa paasyn
seuraaviin toimintoihin:

Jarjestelmatietojen varmuuskopiointi ja tuonti
Tietojen jatkuva kirjaaminen
Kopioi sisaiset tuotantolokit

[ )
[ ]
[ ]
o Ohjelmistopaivitys

USB-muistitikun tila on havaittavissa aloitusnayton USB-muistitikun
tilailmaisimesta, katso kohta 3.1.1 lisatietoja.

Muisti tunnistetaan automaattisesti, kun se asennetaan USB-porttiin
ja on sitten kayttévalmis.

3.22.1 Suojattu USB-poisto

Voit estaa tietojen vahingoittumisen, kun irrotat USB-muistitikun,
toimi seuraavasti:

1. Napauta USB-tikkukuvaketta aloitusnayton tilailmaisimessa
avataksesi ponnahdusikkunan turvallista poistamista varten.

2. Valitse "Kylla".

3. Varmista, ettd USB-muistitikun tilan merkkivalo on nyt
sammunut.

4. Irrota USB-muistitikku portista.
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4

Kaynnistysmenettely

Kun asennus 0J1436 ja vaa'an ja kierroslukumittarin kokoonpano on
valmis ja kaikki on kytketty, noudata naita ohjeita varmistaaksesi
virheettdbman toiminnan.

Suorita dynaaminen taara
Kaynnista hihna ja paina TARA-painiketta aloitusnaytdssa, seuraa
ohjeita.

Suorita kalibrointi

Kalibrointi voidaan suorittaa monin eri tavoin, joko materiaaleilla —
mika on suositeltavaa — tai naytepainoilla. Kalibrointirutiineja
noudatetaan vaihe vaiheelta MENU-kalibroinnin kautta — .

Jos haluat nahda menettelyt yksityiskohtaisesti, siirry kohtaan 5.3 tai
5.4.

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 27 ja 100



EYVL 1436 smart BELT WEIGHER INDICATOR

5

5.1

Dynaaminen taara ja kalibrointi

Naita menettelyja kaytetdan mittaamaan tarkasti kuljettimen
materiaalivirtaa OJ1436:n vastaanottamista paino- ja
nopeussignaaleista.

Taara- ja kalibrointirutiinien saatavuus

Kalibrointivalikko tarjoaa paasyn naiden toimenpiteiden
suorittamiseen tarvittaviin toimenpiteisiin ja tietoihin.

Paaset sinne painamalla MENU — Calibration.

Seuraavat toimenpiteet voidaan suorittaa kalibrointivalikosta.

Dynaaminen taara

Kalibrointi materiaaleilla

Kalibrointi naytteen painon kanssa
Manuaalinen kalibrointi

Hihnan nopeuden kalibrointi
"Dead-range” (kuollut hihna)

Dynaaminen taara voidaan suorittaa syottamatta huoltotilan
salasanaa.

Kaikkien muiden kalibrointirutiinien ja tietojen saatdjen
suorittamiseksi on syotettava huoltotilan salasana, jotta paaset
kasiksi niihin, katso kohta 3.7.2 lisatietoja.

Kaikki suoritetut taara- ja kalibrointirutiinit tallennetaan
tapahtumalokiin, lue osio 7.7 saadaksesi lisatietoja. Viimeisen taaran
ja kalibroinnin kellonaika ja paivamaara voidaan lukea Diagnostiikka-
naytosta, katso kohta 3.2.
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5.2 Dynaaminen taara
Dynaamista taararutiinia kaytetaan vaa'an painon maarittamiseen,
kun kuljetin kay tyhjana.
Dynaaminen taara voidaan suorittaa seuraavilla tavoilla:
o Napauta TARA aloitusnaytdssa
tai
e Paina MENU-kalibrointitaaraa - —
ja seuraa naytdn ohjeita.
Hihnan on oltava toiminnassa ja kaytava tyhjana ennen dynaamisen
taaran kaynnistamista.
Taara-ajan suorittamiseen kaytetty aika maaraytyy alla kuvatun
taara-ajan mukaan. Tata voidaan tarvittaessa muuttaa ennen taaran
aloittamista.
Parametri Alue UBNEEEERE
tukset
Taara aika — kierroslukumittarin pulsseja 1-99999 1000

Maarittaa kierrospulssien maaran, joiden yli
dynaaminen taara suoritetaan.

Tama arvo tulee asettaa vastaamaan
vahintdan yhta taytta hihnan kierrosta.

Kun taara suoritetaan, kierroslukumittarin pulssinopeus (Hz),
punnituskennon paino ja jaljella oleva aika nakyvat naytdssa.

Jos toiminto keskeytetaan, taara-arvoa ei muuteta.
Kun dynaaminen taararutiini on valmis, naytossa nakyy seka

nykyinen etta uusi taara-arvo. Jos uusi arvo hyvaksytaan,
taajuusaaltoaallon taara-arvo paivittyy talla.
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5.3 Kalibrointi materiaaleilla

Tama menettely perustuu tunnettuun painoon, joka on kulkenut
hihnavaa’an yli, ja se on suosittelemamme kalibrointimenetelma. Voit
punnita materiaalin ennen nauhavaa'an lapaisemista tai sen jalkeen.

Suorita kalibrointi materiaaleilla painamalla MENU —
Kalibrointimateriaalit — ja seuraamalla nayton ohjeita.

Voit halutessasi lisata taman materiaalin tuotannon
kokonaismaaraan.

Tunnettu paino tulee ilmaista kilogrammoina (kg) painoyksikon
asetuksesta riippumatta.

Vertaamalla rutiinin aikana annettua tunnettua painoa ja OJ1436,
lasketaan uusi kalibrointikerroin ja seuraavat tiedot naytetaan
tositteen naytdssa. Jos uusi hyvaksytaan, kalibrointikerroin
paivitetaan tahan arvoon.

Parametri Alue

Hihnavaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 999999
Kokonaispaino, joka on kirjattu EYVL 1436 materiaalille,
joka on kulkenut hihnavaa'an lapi kalibrointirutiinin
aikana.

Referenssivaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 999999
Hihnavaa'an lapi kalibrointirutiinin aikana kulkeneen

materiaalin tunnettu paino. Kayttgja asettaa arvon, ja
sitd voidaan muuttaa, jos rutiinin tarkistuksen aikana
havaitaan virheita.
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Parametri Alue

Poikkeama — kg tai Ib ja % 0-99999.9
Merkissa kirjattujen painon valinen ero EYVL 1436 ja
kayttajan ilmoittama materiaalin tiedossa oleva paino.

Nykyinen kalibrointikerroin 0 - 99999.99
Kalibrointikerroin, jolla testi suoritettiin, ennen

muutoksia.

Uusi kalibrointikerroin 0 -99999.99

Laskettu, uusi kalibrointikerroin, joka on seurausta ylla
olevan kaista-aallon ja vertailuaallon kokonaismaaran
valisesta erosta.

5.4

Kalibrointi painon kanssa

Tata kalibrointirutiinia voidaan kayttaa asennuksissa, joissa ei ole
kaytanndssa mahdollista siirtda tunnettua painoa hihnavaa'an yli.
Menetelma on hieman vahemman tarkka ja kayttaa staattisia
naytepainoja, jotka ripustetaan vapaasti vaa'an rullatelineeseen.

Suorita kalibrointi sdmpleri paino, paina MENU — Calibration —
Sample Weight ja seuraa nayton ohjeita.

On tarkeaa, etta oikeat tiedot hihnavaa'asta ja testipainosta
annetaan vaiheittaisissa ohjeissa, jotka auttavat sinua suorittamaan
kalibroinnin.

Seuraavat tiedot on annettava, katso alla.
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Parametri

Tehdasas

Alue etukset

Vaa’an etdisyys — mm tai tuumaa
Rullatelineen ja rullatelineen valinen etaisyys
vaa’an jalkeen / 2. Esimerkiksi
1110+980=2090/2=1045

1-999999

1000

Testipaino kohden etaisyys — kg tai Ib
Naytteen paino ripustetaan hihnavaa'an
rullatelineeseen ja oikea paino kilogrammoina
iimoitetaan tassa.

Huomautus: Painon on roikuttava vapaasti
rullatelineesta.

0 - 99999

Kalibrointijakso on talléin maaritettava, katso alla.

Parametri

Alue

Tehdasaset
ukset

Kalibrointijakso — metria tai jalkaa

aikana kalibrointi suoritetaan. Tdma arvo tulee
asettaa vastaamaan vahintaan yhta taytta
hihnan kierrosta.

Osoittaa nauhan liikkeen metreina tai jaloina, jonka

0.01

Sfksle) 2]

100.00
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EYVL 1436

Vertaamalla edella esitetyista tiedoista saatua laskettua vitesummaa
0J1436 Uusi kalibrointikerroin lasketaan ja seuraavat tiedot

naytetdan tositteen naytéssa.

Laskettu, uusi kalibrointikerroin, joka on seurausta ylla
olevan kaista-aallon ja vertailuaallon kokonaismaaran
valisesta erosta.

Parametri Alue
Hihnavaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 999999
Kokonaispaino, joka on kirjattu EYVL 1436 testipainolle,
joka ripustettiin rullatelineeseen kalibrointijakson aikana.
Referenssivaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 999999
Teoreettinen kokonaistulos, joka perustuu testipainoon ja
ylld annettuihin kaista-asteikkoa koskeviin tietoihin.
Poikkeama — kg tai Ib ja % 0 - 999999
Merkissa kirjatun kokonaispainon valinen ero EYVL 1436
ja kayttajan antamiin tietoihin perustuva laskettu
viitesumma.
Nykyinen kalibrointikerroin 0 - 99999.99
Kalibrointikerroin, jolla testi suoritettiin, ennen muutoksia.
Uusi kalibrointikerroin 0 - 99999.99

Jos uusi hyvaksytaan, kalibrointikerroin paivitetdan tdhan arvoon.
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5.5 Manuaalinen kalibrointi

Manuaalinen kalibrointi tarjoaa mahdollisuuden suorittaa teoreettinen
kalibrointi tai taaran ja kalibrointikertoimen suora saato ilman sen

tavanomaisia rutiineja.

Teoreettinen kalibrointi voi olla hyddyllinen kalibrointikertoimen
likimaaraisen arvon asettamisessa ennen saanndllisen

kalibrointirutiinin suorittamista.

Taara- ja kalibrointikertoimen suoraa saatda voidaan kayttaa
vksikk6a vaihdettaessa tai muutoksen tekemiseen, jos tuotannon

kokonaismaarassa tiedetaan eroa.

Paasy on saatavilla = MENU-kalibrointioppaan — kautta .

Nykyinen kalibrointikerroin ja taara on esitetty alla.

Parametri

Alue Tehdasase
tukset

Nykyinen kalibrointikerroin
Kalibrointikerrointa kaytetaan virtauksen ja
summauksen maarittamiseen. Tama parametri
voidaan asettaa automaattisesti milla tahansa
ylla olevista kalibrointirutiineista tai muuttaa
suoraan kayttajan toimesta taalla.

0.01 38.00

9999.99

Nykyinen taara — kg tai Ib

Nauhavaa'an paino tyhjalla hihnalla. Tama
parametri voidaan asettaa automaattisesti ylla
kuvatulla dynaamisella taararutiinilla tai kayttaja
voi muuttaa sitd suoraan taalla.

0 - 99999 0

5.5.1 Syota uusi arvo

Jos haluat sy6ttda uuden arvon kalibrointikertoimelle tai taaralle,
napauta arvoa, jota haluat muuttaa, ja syéta uusi arvo tavalliseen

tapaan.
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5.5.2 Syota % saato
Jos OJ1436:n kokonaismaaran ja hihnavaa'an lapi kulkeneen
materiaalin tunnetun painon valilla on tiedossa prosenttipoikkeama,
kalibrointikerrointa voidaan saataa noudattamalla naytdn ohjeita.
Prosentuaalinen poikkeama lasketaan seuraavasti:
_ 0J1436 Total — Referensvagens Total
Procentuell avvikelse = - x 100
Referensvagens Total
Kun tarvittavat tiedot on syotetty, naytdssa nakyy seka nykyinen
kalibrointikerroin etta uusi kalibrointikerroin.
Jos uusi hyvaksytaan, kalibrointikerroin paivitetdan tahan arvoon.
5.5.3 Syota kokonaissummat
Onko tiedossa poikkeamaa OJ1436 ja hihnavaa'an lapi kulkevien
materiaalien tunnettu paino, kalibrointikerrointa voidaan saataa
seuraavasti.
Parametri Alue
Hihnavaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 9999999
Materiaali, joka on lapaissyt ja summautunut EYVL 1436
tietyn ajan.
Referenssivaa’an yhteen paino — kg tai Ib 0 - 9999999
Niiden materiaalien tunnettu paino, jotka ovat lapaisseet
hihnavaa’an samana ajanjaksona.

Syéta summat napauttamalla muutettavaa ja sy6ta uusi arvo
tavalliseen tapaan.

Paina sitten 'Laske uusi kalibrointikerroin' ja seka nykyinen
kalibrointikerroin etta uusi kalibrointikerroin tulevat nakyviin nayttoon.

Jos uusi hyvaksytaan, kalibrointikerroin paivitetdan tdhan arvoon.
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5.5.4 Teoreettinen kalibrointi

Vaadittavat tiedot riippuvat siita, kaytetdankd ulkoista
kierroslukumittaria vai sisaista kierroslukumittarisimulaattoria. Siksi
on tarkeaa, etta kierroslukumittarin tyyppiasetus on oikea ennen

teoreettisen kalibroinnin aloittamista.

55.4.1 Ulkoinen kierroslukumittari

Jos parametri kierroslukumittarin tyyppi on asetettu ulkoiseksi, katso
seuraava eritelma, jos tama on maaritetty, katso alla.

Pulssit kierrosta kohden esim. sykesdatimessa.

Parametri Alue [EneEREs:

tukset

Aaltoetdisyys — mm tai tuumaa 1-999999 1000

Rullatelineen ja rullatelineen valinen etaisyys

vaa’an jalkeen / 2. Esimerkiksi

1110+980=2090/2=1045

Tacho-pyoran halkaisija — mm tai tuuma 1-999999 150

Jos kaytat pulssilevya nauhan liikkeen

havaitsemiseen, pyoran halkaisija naytetaan.

Akseli-, kayttd- tai peruutusrumpuliuoksen

tapauksessa rummun halkaisija ilmoitetaan.

Pulssien maara kierrosta kohden 1-999999 20

5.5.4.2 Sisainen tacho-simulaattori

Jos kierroslukumittarin tyyppiparametriksi on asetettu Sisainen,

nauhan nopeus on maaritettava, katso alla.

. Tehdasase
Parametri Alue tukset
Aaltoetdisyys — mm tai tuumaa 1-999999 1000
Rullatelineen ja rullatelineen valinen etaisyys
vaa’an jalkeen / 2. Esimerkiksi
1110+980=2090/2=1045
Hihnan nopeus — m/s tai ft/s 0.01 - 2.00
Nauhan nopeus metreina sekunnissa tai 999.99
jalkoina sekunnissa.
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5.6

Kun tarvittavat tiedot on sydtetty, naytdssa nakyy seka nykyinen
kalibrointikerroin etta uusi kalibrointikerroin. Jos uusi hyvaksytaan,
kalibrointikerroin paivitetdan tahan arvoon.

Nauhan nopeuden kalibrointi
Kalibrointia kaytetdan parametripulssien arvon maarittdmiseen

metrid/jalkaa kohti, jota kaytetdan tacho-pulssitaajuuden (Hz)
muuntamiseen kaistanopeudeksi.

Muistiinpano: Virtauksen laskenta perustuu mitattuun
kierrospulssinopeuteen, ei muunnettuun kaistanopeuteen.
Pulssien arvon muuttaminen metrid/jalkaa kohti ei siis
vaikuta virtaukseen.

Paaset painamalla MENU — Calibration — Belt Speed.

Pulssien parametri metria kohti nakyy nyt, katso alla.

Tehdasase

Parametri Alue tukset

Pulsseja metrid/jalkaa kohti 0.01 42.44
Kierroslukumittarin sykelevyn pulssien maara -
yhta metria tai jalkaa kohden nauhan liiketta. 999.99

5.6.1

Pulssit metrid/jalkaa kohti voidaan sy6ttda suoraan, laskea tai mitata,
katso alla.

Syota arvo valittomasti

Jos haluat sy6ttéda uuden arvon pulsseille metrid/jalkaa kohti,
napauta nykyista arvoa ja rei'ita sitten haluamasi arvo tavalliseen
tapaan.
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5.6.2 Pulssien laskeminen metria/jalkaa kohti

Arvo voidaan laskea syoéttamalla kierroslukumittarin tekniset tiedot ja
sen syke tai maarittdmalla kaistan nopeus riippuen siita, onko
kierroslukumittarin tyypiksi valittu ulkoinen vai sisainen

kierroslukumittari.

5.6.2.1 Ulkoinen kierroslukumittari

Kun kierroslukumittarin tyyppiparametriksi on asetettu Ulkoinen,

kierroslukumittarin tekniset tiedot maaritetaan, katso alla.

Parametri Alue [EneEREs:
tukset

Tacho-pyoran halkaisija — mm tai tuuma 1-999999 150
Jos kaytat pulssilevya nauhan liikkeen
havaitsemiseen, pyoran halkaisija naytetaan.
Akseli-, kayttd- tai peruutusrumpuliuoksen
tapauksessa rummun halkaisija ilmoitetaan.
Pulssien maara kierrosta kohden 1-999999 20
Pulssit kierrosta kohden esim. sykesaatimessa.

5.6.2.2 Sisainen kierroslukumittarin simulaattori
Kun kierroslukumittarin tyyppiparametriksi on asetettu Sisainen,

nauhan nopeus maaritetaan, katso alla.

Parametri Alue UG e R
ukset
Hihnan nopeus — m/s tai ft/s 0.01 - 2.00
Nauhan nopeus metreind sekunnissa tai 999.99
jalkoina sekunnissa.
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5.6.3 Pulssien mittaus metria/jalkaa kohti

Pulssit metrid/jalkaa kohden voidaan laskea OJ1436 seuraavalla
menettelylla.

Parametri Alue

Nauhan kokonaisliike — metria tai jalkaa 0.01 - 9999.99
Etaisyys, jonka nauha on liikkunut pulssien laskemisen
aikana.

Lasketut pulssit 0 - 99999999
Laskennan alkamisen ja lopettamisen valisena aikana
laskettujen pulssien maara.

Paina Kaynnista ja sykelaskuri nollautuu ja uusi laskenta alkaa.
Paina Stop lopettaaksesi pulssien laskemisen.

Tee tama ensin, noudata alla olevia ohjeita:

1. Tee nauhaan yksi merkki, jos nauhan kokonaispituus on
tiedossa, tai kaksi merkkia, joiden valinen etdisyys tunnetaan.

Merkitse piste kuljettimen runkoon.
Kaynnista teline.

Paina Start-painiketta, kun hihnan ensimmainen merkki
ohittaa kuljettimen merkin.

5. Paina Stop, kun hihnan toinen merkki tai hihnan kdannoksen
merkki ohittaa kuljettimessa olevan merkin.

Syo6ta merkkien valinen etdisyys nauhan kokonaisliikkeena.
Paina Paivita pulsseja/m.
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5.7 Kuollut Hihna (Dead Range)

Kuolleen hihnan parametri maarittaa alueen, jonka sisalla virtauksen
katsotaan olevan nolla.

On tarkeaa, ettd Dead Range asetetaan huolellisesti, jotta valtetaan
summaaminen tyhjan nauhan sattuessa ja varmistetaan, etta kaikki
materiaali lasketaan.

Paaset kasiksi painamalla MENU — Calibration = Dead Range.

Seuraavat tiedot nakyvat naytdssa, katso alla.

Tehdasase

Parametri Alue tukset

Virtaus - Tuntikohtainen paino 0 - 999999 -
Raakavirtaus ilman, etta kuolleen hihnan
parametri on aktivoitu.

Dead-range — Tuntikohtainen paino 0 - 999999 6
Osoittaa nollan yla- ja alapuolella olevan alueen,
jonka sisalla virtaus katsotaan nollaksi.

Kuolleen hihnan parametrin asettaminen:
1. Huomaa virtauksen vaihtelut, kun nauha tyhjenee.
2. Aseta Dead Range -arvoksi suurempi arvo kuin ylla havaittu

suurin virtaus, napauta sitten Deadband-parametria ja rei'ita
haluamasi arvo tavalliseen tapaan.
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6 Kokoonpanon tiedot
6.1 Paasy konfigurointitietoihin

Asetusvalikko tarjoaa paasyn konfigurointitietoihin.
Paaset painamalla MENU — Configuration.

Seuraaviin osiin, joissa on konfigurointitietoja, paasee asetusvalikon
kautta:

Bandvag
Kulman kompensointi
Tavallisesti
Rajapinta
o Digitaaliset tulot
o Digitaaliset lahdot
o Analoginen lahto
o Sarjaliitanta
o Verkko
Tietojen kirjaaminen
Kello / Kalenteri

Konfigurointitietojen parametreja voi tarkastella ilman salasanaa.

Jotta parametreihin voidaan tehda muutoksia kelloa/kalenteria
lukuun ottamatta, huoltotila on aktivoitava syéttamalla huoltotilan
salasana, katso kohta 3.7.2 lisatietoja.

Kaikki parametreihin tehdyt muutokset tallennetaan tapahtumalokiin,
lukuosioon 7.7 saadaksesi lisatietoja.
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6.2 Hihnavaaka

MENU-kokoonpano — — Hihnavaaka

Parametri

Alue

Tehdasase
tukset

Punnituskennon kapasiteetti - kg
Punnituskennon kapasiteetti. Jos
punnituskennoja on useita, lisataan,
Esimerkiksi 2 x 500 kg:n punnituskennot,
asetettu 1000 kg:aan.

limoitetaan aina kilogrammoina yksikon
painosta riippumatta.

0 - 99999

300

Punnituskennon tuloasteikko
Maarittaa tuloherkkyyden valilla 0-20mV
0-2,56 V.

0 -20mV

0-2,56V

0-20mV

Aallon suodatin

Lukemien maara, jolle paino lasketaan
liukuvasta keskiarvosta joka kerta, kun lukema
tehdaan (oli 50 ms).

1-100

70

Kierroslukumittarin tyyppi

Osoittaa kierroslukumittarin valinnan, kumpaa
kaytetaan, kytkettya ulkoista kierroslukumittaria
vai sisaista kierroslukusimulaattoria.

Sisainen/
Ulkoinen

Ulkoinen

Nopeus Sisainen Tacho — Hz
Maarittaa sisaisen kierroslukumittarisimulaattorin
nopeuden, kun se edustaa kiintedd nopeutta.

1-220

100

Nopeuden suodatin

Tacho-tulon tallennettujen lukemien maara,
muuten kuin nauhanopeus lasketaan, liukuvasta
keskiarvosta joka kerta, kun lukema tallennetaan
(oli 20 ms).

1-100

40
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Parametri Alue IDMEESEEE
tukset

Kierroslukumittarin aloitusraja — Hz 0-220 10
Maarittda rajan, joka ulkoisen kierroslukumittarin
on ylitettava, jotta hihnan katsotaan toimivan.
Tata voidaan kayttaa pulssien poistamiseen
kiinteista kierroslukumittareista esimerkiksi
tarinan tai tuulen sattuessa. Ei vaikuta
sisaiseen kierroslukumittarisimulaattoriin tai
diagnostiikkatietoihin.
Paino Kiloa/ Tonnia
Maarittaa painoyksikét kaikille prosessitiedoille ja | Toisaalta T
niihin liittyville parametreille, kuten virtaukselle ja Kiloa/
summille. lyhyet
Jos jokin muu yksikko kuin metri valitaan, tonnit /
kaikki siihen liittyvat parametrit, kuten jalat, Pitkat
tuumat jne., naytetaan. tonnit
Nauhan nopeusyksikko /sec Isec
Maarittaa, naytetaankd nauhan nopeus /minun
etdisyytena sekunnissa vai minuutissa.
Desimaalipaikan kulku 0-4 0
Maarittaa desimaalien maaran tyonkulun
nayttamiseksi naytossa.
Maaralaskureiden desimaaliluku 0-4 1
limaisee desimaalien maaran, jonka
maaralaskuri nakyy naytossa.
Desimaaliluku poikkeavalle nollalle. koko 0-4 0
limaisee ei-nollattavan summan desimaalien
maaran naytdssa.
Staattinen desimaalisijoitus 0-4 1
Maarittaa staattisen aallon tietojen desimaalien
maaran, kuten kuormituskennon kapasiteetin.
Askelpituus - yksikkdpaino tunnissa 0 - 99999 0
IiImaisee vahimmaisarvon, jolla virtaus muuttuu
naytdssa. Nolla tarkoittaa, ettd vaimennusta ei
ole.
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6.3 Kaltevuusmittari
MENU — Konfigurointi = Kulma comp.
_ Tehdasase
Parametri Etaisyys tukset
Kompensointi-tila Ei kukaan/ | Ei kukaan
Osoittaa, pitaisikd kulman kompensointi Manuaalin
aktivoida ja missa tilassa, manuaalinen en/
(kayttajan maarittelema kulma) vai Automaatti
automaattinen (kaltevuusmittarilla saatu kulma 4- nen

20mA). Katso osio 3.17 lisdtietoja.

Kuljettimen kulma: naytetaan vain kompensointitilassa = Manuaalinen

Operaattori on maarittanyt vastaamaan
siirtolaitteen nykyista kulmaa

, Tehdasase
Parametri Etaisyys tukset
Kuljettimen kulma - asteet 0 ja +45 15

Kaltevuusmittarin konfigurointiparametrit: nékyy vain kompensointitilassa =

Automaattinen

Parametri Alue EnekEs:
tukset

Kulma 4mA - astetta -90 ja +90 0
Osoittaa kulman, joka on yhta suuri kuin
kaltevuusmittarin 4 mA:n signaali.
Kulma 20 mA - astetta -90 ja +90 30
Osoittaa kulman, joka on yhta suuri kuin
kaltevuusmittarin 20 mA:n signaali.
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6.4 Tavallisesti
MENU-kokoonpano — — Yleista

Parametri Alue IDMEESEEE
tukset
Bandwaven nimi Enintdan 18 -
Anna vaakatietokoneelle nimi, joka tunnistaa merkkia
sen, kun laitokseen on kytketty useampi kuin
vksi vaakatietokone. Nimi ilmestyy sitten
aloitusnayttdon ja kirjoitetaan kaikkiin
raportteihin ja tallennettuihin tietoihin.
Alue 1 naytossa Virtaus/ Virtaus
Maarittaa, mita tietoja naytetaan aloitusnayton Koko/
nayttdalueella 1 alla luetellulla tavalla. Katso Ei-
osio 3.1 lisatietoja. nollattavissa
oleva

o Virtaus yhteensa /

e Maarélaskuri Kuorma/

e Ei-nollattavissa oleva kokonaissumma Nopeus/

e Kuorma Tuotantoaik

e Nauhan nopeus al

e Tuotantoaika Toiminta-

« Toiminta-aikavalit il el
Alue 2 naytossa Katso ylla. Koko
Samat vaihtoehdot kuin edella, mutta nayton
pinnalle 2.
Surface 3 naytossa Katso ylla. | Tuotantoai
Samat vaihtoehdot kuin edella, mutta nayton ka
pinnalle 3.
Tuotannon aikataso — Yksikkdpaino tunnissa 0 - 99999 0

Maarittaa tyonkulun, jossa tuotantoaika alkaa
kertya. Arvoa 0 kaytetdan antamaan kuolleiden
kaistojen arvon ohjata tata, toinen arvo
maarittda tdman.
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6.5 Rajapinta
6.5.1 Digitaaliset tulot

MENU — Konfigurointiliitanta - — Digitaaliset tulot

Parametri Alue BNkt
tukset
D1-toiminto Ei kukaan/ | Ei kukaan
Maarittaa, mika valittu toiminto suoritetaan D1- Vedos/
tulosta: Taara/
Nollaa
e Painos yhteensa
e Suorita dynaaminen taara
o Nollaa maaralaskuri
D2-toiminto Katso ylla | Ei kukaan
Maarittaa, mika valittu toiminto suoritetaan D2-
tulosta, katso ylla.
6.5.2 Digitaaliset lahdot
MENU-konfigurointiliitinta — — Digitaaliset lahdot—
Parametri Alue Jehseses
tukset
Sykelahto — Painoyksikkd 0 - 99999 0
Maarittda vaiheen, jolla kokonaispaino antaa
pulssin relelahddsta T3.
Arvo 0 katkaisee 1ahdon.
Pulssin pituus — sekuntia 0.1-99 0.1
Maarittaa relelahddsta T3 tuotetun Iahtépulssin
pituuden.
Matka 1 taso - yksikon paino tunnissa 0 - 99999 0
Maarittaa virtauksen, johon relelahtd T1 on
kytketty (kosketin on kiinni).
Arvo 0 katkaisee 1ahdon.
T2-ominaisuus Tila/ Matka
Maarittaa, kaytetaanko releldhtéa T2 Matka
tilasignaalina vai toisena laukaisulahtona.
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Matkan 2 taso: Naytetaan vain, jos toiminto T2:lle = Matka

Maarittaa virtauksen, jolla relelahté T2 on
kytketty (kosketin on kiinni).
Arvo 0 katkaisee lahdon.

Parametri Alue Ntz
tukset
Matka 2 Taso — Yksikkdpaino tunnissa 0 - 99999 0

6.5.3 Analoginen lahto

MENU — Konfigurointiliitanta - — Analoginen lahto

Naytto tarjoaa mahdollisuuden asettaa haluttu mittausalue
analogiselle signaalille ja sdataa signaaleja tarvittaessa nollaan ja

tayteen asteikkoon.

Analogista 1aht6a skaalaava parametri on maaritelty alla ja sita

voidaan muuttaa tavalliseen tapaan.

tunnissa
Aseta virtaus, joka edustaa taytta asteikkoa
analogisessa lahdéssa.

Parametri Alue USILEEERS
tukset
Analoginen mittausalue — yksikkopaino 0 -99999 100

Nolla- ja tdyden asteikon signaalia (tehdasasetus 4mA ja 20mA tai O-

10V) voidaan saataa tarvittaessa:

1. Valitse Nolla tai Taysi asteikko (vihrea painike = aktiivinen).

2. Kayta yla-/alanuolia sdataaksesi analogisen signaalin
haluttuun arvoon (joka voidaan lukea yleismittarista tai

laitteesta, johon analogi on kytketty).
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6.5.4 Sarijaliitanta

MENU — Konfigurointiliitanta - — Sarjaliitanta

seuraavista:

o Multi-drop-tiedonsiirto
PLC:hen/PC:hen SABusin, Modbus
ASCII:n tai RTU:n kautta.

¢ Nykyisen virtauksen tai
kokonaissumman saannollinen
lahettaminen.

o Viipaloitu raportti tydnkulusta ja
kokonaissummista kellonajan ja
paivamaaran leimalla.

e Yhdistaminen smartTONNES-
jarjestelmaan

Katso lisétietoja kohdasta 10.

Painettu raportti
/ Modbus ASCII /
Modbus RTU /
smartTONNES

Parametri Alue UEMEEREEE
tukset
Sarjatila SABus / SABus
Tassa sarjatila on maaritetty johonkin Lahettaa/

Sarjatilan parametrit: naytetaan vain, kun valittu tila ei ole smartTONNES

Parametri Alue |ETeEEsEE
tukset
Siirtonopeus — bps 1200 - 9600
Tietojen |&hettdmisen nopeus. 19200
Viestinnan standardi RS232/RS RS485
Maarittaa tiedonsiirtostandardin sarjalinkille, 485
RS485/RS422 tai RS232.

Osoiteparametri: Naytetaan vain, kun sarjatila = SABus tai Modbus
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Parametri Alue Tehdasase
tukset
Osoite 0-99 0
Maarittaa laitteen osoitteen.
Pariteettiparametri: nakyy vain, kun sarjatila = Modbus ASCII tai RTU
Parametri Alue Usliskesee
tukset
Pariteetti Ei kukaan/ | Ei kukaan
Lahetettyjen tietojen pariteetti. Siled/
Pariton

Jaksottaisen lahetyksen parametri: Nakyy vain, kun sarjatila = l|ahetys

Parametri Alue UsheEEses
tukset
Lahetettavien tietojen valinta Virtaus/ Virtaus
Maarita, mita tietoja sarjalinkin kautta siirretdan | Nollattaviss
ajoittain seuraavista vaihtoehdoista. a yhteensa /
e Virtaus Bl
v e , nollattavissa
o Maaralaskuri sl
e Ei-nollattavissa oleva kokonaissumma kokonaissu
mma
Lahetysvali - sekunnit 0.1-99.9 1.0
Tietojen I&hetysten valinen aika.
MAC-osoite: nakyy vain, kun sarjatila = smartTONNES
Parametri Alue (Bl
tukset
MAC-osoite - 00:00:00:
Tahan tulee sy6ttaa sen sarjalaitteen MAC- 00:00:00
osoite, joka on kytketty OJ1436:n sarjaporttiin
yhteyden muodostamiseksi smartTONNES
palvelimeen.
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6.5.5 Verkko
MENU-kokoonpanon — — liitantaverkko —
Parametri Alue UEMEEREEE
tukset
Rajapinta Ei kukaan/ Ethernet
Tama parametri tulee maarittaa samalla Ethernet/
tavalla kuin asennettu kayttoliittyma, nadma EtherNet/IP /
ovat valinnaisia. Profibus /
VOIDA/
Ethernet + CAN/
PROFINET

Lue lisaa kyseiselle vaihtoehdolle tarkoitetusta kayttdoppaasta.
Kaikki nama vaihtoehdot ovat valinnaisia, eivatka ne sisally muihin
kuin tiettyyn versioon, katso mallirakenne kohdasta 1.2.
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6.6 Tietojen kirjaaminen
MENU — Kokoonpanotietojen — kirjaaminen

Seuraavia parametreja kaytetdan tiedonkeruutoiminnon
maarittamiseen, katso kohta 9 lisatietoja.

Parametri Alue UeneEEEeE
tukset

Tulostettu raporttiloki Ei kukaan/ Sisainen +
Maarittaa, onko tulostettu raporttiloki Sisainen/ USB
kaytossa, tallennetaanko se vain sisaisesti Sisainen +
vai automaattisesti USB-muistitikulle. USB
Tuotannon raporttiloki Ei kukaan/ Sisainen +
Maarittaa, onko tulostettu tuotantoraporttiloki Sisainen/ USsSB
kaytossa, tallennettu vain sisaisesti vai Sisainen +
automaattisesti USB-muistitikulle. USB
Hakkuukauden tuotanto Paivittain/ Nollata
Maarittaa, paattyyko lokikausi ja siten Nollata/
seuraavan alkaminen keskiyolla (Paivittain), Vaihda
kun maaralaskuri nollataan (Nollaa) tai kun materiaalia
uusi materiaalityyppi valitaan (Materiaali).
Saanndllinen kirjaaminen Kylla / Ei Ei
Maarittaa, onko saannodllinen kirjaaminen
kaytossa.
Saanndllinen kirjausaika 1-999 1
Maarittaa jaksottaisten lokien valisen
aikavalin (yhdessa ylla olevien arvojen
kanssa).
Ohi. Laitteiden kirjaaminen Sekuntia/ Poytakirja
Maarittaa kaytetyn aikayksikon yhdessa ylla Poytakirja
olevan jaksottaisen kirjausajan kanssa.
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6.7 Kello / Kalenteri
MENU — Kokoonpano — Kello / Kalenteri

Kello/kalenteri-naytdssa on mahdollisuus saataa kellonajan ja
paivamaaran asetuksia tarvittaessa alla kuvatulla tavalla.

CLOCK / CALENDAR 1}

‘ 14401 29 : 12 | P
‘ Tue 09 Jun 2015 \ v

Valitse tiedot napauttamalla niita (merkitty punaisella reunuksella) ja
aseta sitten oikea arvo yla-/alanuolella. Lopeta aloitusnayttoon tai

X:aan.
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7 Diagnostiikkatiedot
7.1 Paasy diagnostiikkatietoihin

Diagnostiikka-valikkokohta tarjoaa paasyn naihin tietoihin.

Se avataan painamalla MENU — Diagnostics.

Seuraavia diagnostiikkatieto-osia voi kayttaa taman valikon kautta.

Anturit
Digitaalinen 1/0
Testaa releet
Sarjaliitanta
Rekisterdidy
Tapahtumaloki

7.2  Anturit
MENU - Diagnostiikan = anturit

Anturin naytolta voit lukea punnituskennon, kierroslukumittarin ja
kaltevuusmittarin (jos aktivoitu) signaalit alla olevan kuvan

mukaisesti.
Parametri Alue

Tacho — Hz (pulsseja sekunnissa) 0-250
Kierroslukumittarin pulssien maara sekunnissa. Kun
kaytetaan sisaista tacho-simulaattoria, maaritetty arvo
naytetdan vain, kun raidan lopputoiminto on aktiivinen.
Punnituskennon signaali — mV 0 - 2560
Nayttda punnituskennon signaalin mV.
Punnituskennon paino — kg tai Ib 0

Nayttda punnituskennon painon kilogrammoina ennen
taaran saatoéa, punnituskennon todellisen painon, joka on
maaritetty punnituskennon kapasiteettiasetuksella.

Punnitusken
non
kapasiteetti

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025
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Parametri Alue

Materiaalin paino — kg tai Ib 0
Nayttaa hihnan painon sen jalkeen, kun taara on poistettu -

arvosta.
Punnitusken

non
kapasiteetti

Kuljettimen kulma: nakyy vain kompensointitilassa = Manuaalinen tai
Automaattinen

Parametri Alue
Kuljettimen kulma — astetta -90 -+ 90
Virtakulma laskettuna kaltevuusmittarin 4-20 mA:n tulosta.

7.3 Digitaalinen 1/O
MENU — Diagnostiikka — Digitaalinen 1/0

Talla naytolla naet kaikkien digitaalisten tulojen ja I&htdjen nykyisen
tilan.

7.4 Testaareleet
MENU — Diagnostiikka — Testireleet

Tassa kaikki relelahdot voidaan testata manuaalisesti.
Huoltotila on aktivoitava tata varten, katso kohta 3.7.2 3.5lisatietoja.
Paina haluamaasi relelaht6a kytkeaksesi virran releen paalle/pois.

Kun poistut tasta naytdsta, kaikki releet palaavat toimintoon, joka
asetettiin vastaavalle relelahdolle ennen testien suorittamista.
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7.5
7.5.1

Sarjaliitanta ja verkkoviestinta
Sarjaliitanta

Kun verkkosovitinta ei ole asennettu ja maaritetty,
diagnostiikkanayttdédn paasee seuraavasti:
MENU-diagnostiikan = sarjaliitanta—

Muussa tapauksessa seuraavat:

MENU — Diagnosoi — tiedonsiirron = sarjakuvauksen

Tassa naytossa voit seurata OJ1436:n lahettamia ja vastaanottamia
sarjatietoja alla olevan kuvan mukaisesti.

SERIAL INTERFACE =}

Bytes Transmitted 23 Parity Errors 0

Bytes Received 12
1o1FLPre1rLee320f1e1rTR'01RTOB38S
1@

Naytdn ylareunassa olevat laskurit edustavat [ahetettyjen ja
vastaanotettujen tietojen tavujen kokonaismaaraa seka havaittuja
pariteettivirheita.

Dataikkuna nayttaa jatkuvan virran kaikista lahetetyista ja
vastaanotetuista datatavuista ASCII-symboleina (ohjaussymbolit
nakyvat kadanteisina lohkoina). Jos lahté on maaritetty Modbus
RTU:lle, kaikki datatavut naytetdan heksadesimaalilukumuodossa.
Virheelliset symbolit nakyvat tyhjina kaanteisina lohkoina.
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Kun tietoikkuna on tdynna, uudet tiedot taytetaan alaspain ja
vanhimmat vieritetaan ylospain.

Taukol/jatka-painikkeella voit keskeyttaa nayton.
Reset-painike nollaa laskurit ja tyhjentaa tietoikkunan.

7.5.2 Verkkoviestinta

Kun verkkosovitin on asennettu ja maaritetty, diagnostiikkanayttoon
paasee seuraavasti:

MENU - Diagnosoi — tietoliikenneverkon —

Lue Ethernet-liitdannan kayttdopas EYVL 1436 saadaksesi tarkempia
tietoja tasta.
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7.6 Rekisteroidy
MENU - Diagnosoi rekisterin =
Rekisteri-naytossa nakyvat sisaiset rekisteriarvot alla olevan kuvan
mukaisesti.

Naiden arvojen analysointi edellyttda OJ1436:n syvallista
tuntemusta, ota tarvittaessa yhteytta tekniseen tukeen saadaksesi

tahan.
Parametri Alue

ADC 0 - 65535
Analoginen muuntaminen digitaaliseen muotoon.
Kalibrointi nolla 0 - 99999999
Nollakerroin ADC:lle, joka varastoitiin viimeiseen
taaraan.
Kalibrointi taynna 0 - 99999999
ADC nolla 0 - 99999999
ADCnoll-kertoimen nykyinen arvo.
ADC taynna 0 - 99999999
Kalibrointilaskuri 0 - 99999
Nayttaa suoritettujen kalibrointien maaran.
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7.7 Tapahtumaloki

MENU - Diagnostiikka = Tapahtumaloki

Tapahtumaloki arkistoi ainutlaatuiset menettelyt, kuten taraation,
kalibroinnin, konfiguraatiomuutokset ja virhekoodit jne.

0J1436 Pystyy tallentamaan 500 ainutlaatuista tapahtumaa
sisdiseen muistiinsa. Kun kaikki 500 paikkaa on taytetty, vanhimmat

korvataan uusilla.

7.7.1 Tapahtumia

Lokiin tallennetaan seuraavat tapahtumatyypit.

Tapahtumia

Kuvaus

Virhe

0J1436:n luoma virhekoodi.

Parametrin muuttaminen

Kaikki parametritiedot muokattu nayton,
tiedonsiirtoliitannan tai USB:n kautta.

Aloita taara

Nayttaa, milloin taararutiini on alkanut.

Valmis taara

Nayttaa, milloin taararutiini on valmis, kun
kayttaja on joko hyvaksynyt tai hylannyt uuden
taaran.

Aloita kalibrointi

Nayttaa, milloin kalibrointirutiini on alkanut.

Kalibrointi valmis

Kalibrointirutiini paattyy, kun kayttaja on joko
hyvaksynyt tai hylannyt uuden kalibroinnin.

Taydellinen nollaus

Suoritettu maaralaskurin nollaus.

NRTotal-nollaus

Nayttaa, kun ei-nollattavissa oleva summa on
nollattu.

Tuotantoajan nollaus

Suoritettu tuotannon aikalaskurin nollaus.

Kaytettavyyden nollaus

Suoritettiin hihnan toiminta-ajan nollaus.

Tehdasasetusten
palautus

Nayttaa, milloin tehdasasetukset palautettiin.
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7.7.2 Tapahtumalokien luettelo

7.7.3

08/06/15 15:35:17

Clear RTotal

Luettelo sisaltdd yhteenvedon kaikista sisdiseen muistiin
tallennetuista tapahtumista.

08/06/15 15:05:10 | Calibration End Accepted
08/06/15 14:58:34 | Calibration Start

08/06/15 14:46:24 | Tare End Accepted
05/06/15 09:14:56 | Tare Start

05/06/15 07:23:26 | Error 1811

Time & Date
Event Type
Calibration Method
Accepted

Belt Weigher Total
Reference Total

Calculated CF

Tapahtuman tiedot, naytto

Tapahtuman tiedot nayttavat nykyiseen tapahtumaan liittyvat tiedot
alla esitetylla tavalla.

EVENT DETAIL < > 1 X

240315 17:12:40
Calibration End
Material

Yes

10781

10245

39.99

Kayta nuolia selataksesi tapahtumaluetteloa.

Napauta haluamaasi tapahtumaa nahdaksesi yksityiskohtaisen
yhteenvedon tapahtumasta.

Julkaisu 3.1
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Kayta nuolia navigoidaksesi tallennettujen tapahtumien lapi.
7.7.4 Tallennus USB-muistitikulle

Milloin OJ1436 USB-tikulla varustettuna, myés tapahtumaloki
tallennetaan tdhan. Tama tarjoaa mahdollisuuden tallentaa
huomattavasti enemman dataa.

Vaihtoehtoisesti USB-tikku voidaan asentaa valiaikaisesti sisaisesti
tallennettujen tapahtumien kopion tankkaamiseksi, tdma tapahtuu
automaattisesti, kun USB-tikku asennetaan.

Tiedot tallennetaan tekstimuodossa USB-tikulle. Tiedosto
handelse.txt luodaan aina, kun uusi tapahtuma tallennetaan.

Lue osio 3.22 saadaksesi lisatietoja USB-tikkujen kaytosta.

Sivu 60 ja 100 Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1



Smart BELT WEIGHER INDICATOR EYVL 1436

8
8.1

8.2

8.2.1

Hallinto
Hallintavalikon avaaminen

Hallintavalikosta paaset alla kuvattuihin hallinnollisiin toimintoihin.
Se avataan painamalla MENU — Hallinta.

Seuraavat ominaisuudet ovat saatavilla taalta.

Turvallisuus
Varmuuskopiointi/tuonti
Paivittaa
Tehdasasetusten palautus
Laiteohjelmiston versio
Tuotannon loki

Turvallisuus
MENU — Hallinnointi — Turvallisuus

Suojausvalikon avulla voit aktivoida/poistua huoltotilasta seka
vaihtaa salasanan haluttaessa.

Huoltotilan aktivointi/poistuminen

Huoltotila on aktivoitava, jotta voit tehda muutoksia
konfigurointitietoihin ja suorittaa kalibrointia, tehdasasetusten
palautusta jne.

Aktivoi huoltotila suojausvalikon kautta valitsemalla Ota huoltotila
kayttoon ja antamalla salasana.

Huoltotila pysyy aktiivisena, kunnes se lopetetaan turvavalikon
kautta tai voltage keskeytyy OJ1436.

Voit poistua huoltotilasta turvallisuusvalikon kautta valitsemalla
Poistu huoltotilasta.

Huoltotilan tila nakyy aloitusnayton tilailmaisimesta, katso kohta 3.1.1
lisatietoja.
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8.2.2 Aseta salasana huoltotilaan
Jotta voit valita huoltotilan salasanan, se on ensin aktivoitava.

Uusi salasana voidaan sitten asettaa valitsemalla Aseta salasana
huoltotilaan. Uusi salasana on sitten syo6tettava kahdesti, ja se
tarkistetaan sisaisesti ennen hyvaksymista.

Halutun salasanan on oltava valilla 0-999999.

8.2.3 Aseta salasana nollausta varten

Salasanan palautus vaaditaan nollaamattoman kokonais- ja
kaytettavyysalueen nollaamiseen.

Jotta voit valita salasanan nollausta varten, se on ensin aktivoitava.

Uusi salasana voidaan sitten asettaa valitsemalla Aseta salasana
nollausta varten. Uusi salasana on sitten syotettava kahdesti, ja se
tarkistetaan sisaisesti ennen hyvaksymista.

Halutun salasanan on oltava valilla 0—-999999.

8.3 Varmuuskopiointi/tuonti
VALIKKO — Hallinta = Varmuuskopiointi/tuonti
Tassa valikossa on mahdollisuus varmuuskopioida ja palauttaa
jarjestelmatiedot OJ1436 USB-muistitikulle ja USB-muistitikulta.

Sita voidaan kayttaa tietojen kopioimiseen OJ1436:sta toiseen
asennuksen aikana tai vaihdettaessa laitetta kentalla.
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8.3.1

8.3.2

8.4

Seuraavat tiedot kopioidaan USB-muistitikulle ja USB-muistitikulta:

Kokoonpanon tiedot

Kalibroinnin tiedot

Tuotannon kokonaismaarat ja ajat
Tapahtumaloki

Nayton edistymispalkki nayttaa, miten toiminto etenee.

Varmuuskopiointi USB:lle
Paina tata painiketta kopioidaksesi tiedot OJ1436 USB:hen.

Tiedot tallennetaan muistiin yksinkertaisena tiedostona backup.dat.

Tuo asetukset USB:Ita

Huoltotila on aktivoitava, jotta tuonti USB:sta voidaan suorittaa, katso
kohta 3.5.

Paina Tuo asetukset USB:sta kopioidaksesi USB-muistitikulla olevat
tiedot, joihin backup.dat file OJ1436.

Tallennetut tiedot 0J1436 korvataan, eika sita voi palauttaa.
Paivittaa
MENU — Hallintapaivitys —

Ominaisuus tarjoaa mahdollisuuden paivittda asennettu ohjelmisto
sarjalinkin kautta tai USB:lle tallennetusta tiedostosta.

Lue lisaa tasta osiosta 14.
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8.5

8.6

8.7

Tehdasasetusten palautus

VALIKKO — Hallinta = Tehdasasetusten palautus

Tassa valikossa voidaan suorittaa tehdasasetusten palautus ja eri
tietoryhmien nollaus.

Huoltotila on aktivoitava tehdasasetusten palauttamiseksi, katso
kohta 3.7.2.

Seuraavat tietoryhmat voidaan nollata yksitellen valitsemalla
asianmukainen ryhma:

Kalibroinnin tiedot

Kokoonpanon tiedot

Kirjatut tiedot tuotanto- ja tapahtumalokeihin.
Palauta huoltotilan salasana ja nollaa.

Vaihtoehtoisesti kaikkien jarjestelmatietojen tehdasasetukset
voidaan palauttaa kokonaan Kaikki tiedot -painikkeella.

Tallennetut tiedot 0J1436 korvataan, eika sita voi palauttaa.

Laiteohjelmiston versio

MENY — Administration — -laiteohjelmistoversio
Laiteohjelmistoversio-naytdssa on kaikki tiedot asennetusta
laiteohjelmistosta.

Tuotannon loki

VALIKKO — Hallinto — Tuotantopaivakirja

Taalta paaset kasiksi tallennettuihin tuotantolokeihin.

Lue lisaa tasta osiosta 9.2.
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9

9.1

9.1.1

Tuotantotietojen kirjaaminen

0J1436 voi tallentaa tuotantotietoja eri muodoissa joko sisaisesti tai
USB-tikulle, kuten alla on kuvattu.

Tulostettu raporttiloki

Painettu raporttiloki toimii painettujen raporttien tuottamisen
yhteydessa tai vaihtoehtona. Tama tarjoaa mahdollisuuden tallentaa
kopio transkriptiosta tai vaihtoehtona transkriptioiden tuottamiselle
tallentamalla nama raportit sahkoisesti myohempaa katselua tai
tulostusta varten.

Raporttiloki on aktivoitu parametri Tulostettu raporttiloki
tiedonkeruuvalikossa, katso kohta 6.6.

Kun tama on kaytossa, raportti kirjataan aina, kun tuloste tehdaan,
katso kuvaus osiossa 10.1.

0J1436 Voi tallentaa 500 raporttia sisaiseen muistiinsa. Kun kaikki
500 paikkaa on taytetty, vanhimmat korvataan uusilla.

Tallennus USB-muistitikulle

Milloin OJ1436 USB-muistitikulla varustettu ja USB-tallennettavaksi
maaritetty raporttien kopio tallennetaan automaattisesti siihen. Tama
tarjoaa mahdollisuuden tallentaa paljon enemman raportteja.

Vaihtoehtoisesti USB-tikku voidaan asettaa valiaikaisesti sisaisesti
tallennettujen raporttien kopioiden lataamista varten. Jos Tulostettu
raporttiloki -parametriksi on maaritetty Sisainen + USB, raportit

kopioidaan automaattisesti USB-muistitikulle, kun se on paikallaan.

Tiedot tallennetaan USB-tikulle tekstimuodossa ja ovat sitten
luettavissa ikdan kuin ne olisi tulostettu. Yksinkertainen tiedosto
print.txt litetdan aina, kun uusi raportti tallennetaan.

Lue lisaa USB:n kaytosta osiosta 3.22.
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9.2

9.2.1

Tuotannon raporttiloki

Tuotantoraporttilokin avulla voidaan kirjata summatut tuotantotiedot
maaritettavissa olevalla ajanjaksolla, paivittdin, kun maaralaskuri
nollataan tai kun uusi materiaalilaatu valitaan.

Kukin loki nayttaa ajanjakson yksityiskohtaisesti seuraavilla kuluvan
ajanjakson yhteenlasketuilla tiedoilla:

Materiaali

Koko
Tuotantoaika
Toiminta-aikavalit

Tuotantoraporttiloki maaritetaan konfigurointivalikon tiedonkeruun
kautta, katso kohta 6.6.

0J1436 Voi tallentaa 400 lokia sisdiseen muistiinsa. Kun kaikki 400
paikkaa on taytetty, vanhimmat korvataan uusilla.

Tallennettujen raporttien lukeminen
Sisaisesti tallennetut lokit voidaan lukea naytolta:

VALIKKO — Hallinto = Tuotantopaivakirja

PRODUCTION LOG < > 11t X

Started 05/06/15 07:01:23
Ended 05/06/15 11:03:47
Material 2-4
Total 902.7t
Flow Time 2h 46m
Belt Run Time 3h 10m
| = al

Kayta nuolia navigoidaksesi kaytettavissa olevien lokien valilla.
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9.2.2 Tallennus USB-muistitikulle

0J1436 voidaan maarittaa tallentamaan tuotantolokit USB-
muistitikulle tallennustilan lisdamiseksi.

Vaihtoehtoisesti USB-tikku voidaan kytkea valiaikaisesti sisaisesti
tallennettujen tuotantolokien kopioiden lataamista varten. Jos
Tuotantoraporttiloki-parametriksi on maaritetty Sisadinen + USB, lokit
kopioidaan automaattisesti USB-muistitikulle, kun se on paikallaan.

Tiedot tallennetaan USB-tikulle .csv (pilkulla eroteltu arvo)
muodossa. Yksinkertainen tiedosto report.csv liitetdan aina, kun uusi

loki tallennetaan.

report.csv tiedot esitetdaan seuraavassa muodossa:

Tietotyyppi Formaatti
Bandwaven nimi Enintaan 18 merkkia
Alkamispaiva PP/KK/VVVV
Alkanut aika TT:MM:SS
Paattymispaiva PP/KK/VVVV
Aikojen loppu TT:MM:SS

Materiaali Enintaan 18 merkkia

Koko numeerinen, mukaan lukien pilkut
Paino kg, Ib tai t

Tuotantoaika TT:MM:SS

Toiminta-aikavalit TT:MM:SS

Muistiinpano: Nauhavaa'an nimea ja painoyksikkda ei tallenneta

sisdiseen

tietojen tallennus. Taman vuoksi tama tietotyyppi on
Se oli olemassa, kun loki tehtiin, ja sitten ei ehka sama
kuin silloin, kun loki luotiin.

Lue lisda USB:n kaytdsta osiosta 3.22.
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9.3

Saannollinen kirjaaminen

Saanndllinen kirjaaminen mahdollistaa prosessitietojen jatkuvan
kirjaamisen maaritettavissa olevan ajan perusteella.

Saanndllinen kirjaaminen maaritetdan asetusvalikon tiedonkeruun

kautta, katso kohta 6.6.

Prosessitiedot kirjataan suoraan USB-tikulle, mink& vuoksi USB-
muistitikku on asennettava pysyvasti, jotta toimintoa voidaan kayttaa.

Tiedot tallennetaan USB-tikulle .csv (pilkulla eroteltu arvo)
muodossa. Yksinkertainen tiedosto report.csv liitetdan aina, kun uusi

loki tallennetaan.

report.csv tiedot esitetdan seuraavassa muodossa:

Tietotyyppi Formaatti
Paivamaara PP/KK/VVVV
Aika TT:MM:SS
Materiaali Enintdan 18 merkkia
Virtaus numeerinen, mukaan lukien pilkut

Maaralaskuri

numeerinen, mukaan lukien pilkut

Ei-nollattavissa oleva
kokonaissumma

numeerinen, mukaan lukien pilkut

Paino kg, Ib tai t
Tuotantoaika TT:MM:SS
Toiminta-aikavalit TT:MM:SS

Nauhan nopeus

numeerinen, 1 desimaali

Nauhan nopeusyksikkd

m/s, m/m, ft/s tai ft/m

Kuorma

numeerinen, 1 desimaali

Lue lisdad USB:n kaytosta osiosta 3.22.
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10

10.1
10.1.1

Sarjaliitanta

0J1436 RS232/485-sarjaliitanta on varustettu konfiguroitavalla
RS232/485-sarjaliitannalla, jota voidaan kayttaa raporttien
tulostamiseen, kommunikointiin etdndytén kanssa tai
verkkoviestintdan isantajarjestelman kanssa useiden protokollien
kautta.

Katso asennuskaavio osiosta 13 ja konfigurointiparametrit osiossa 0,
saadaksesi lisatietoja parilitoksen muodostamisesta ja
maarittamisesta.

Kohdassa kuvattu diagnoosinaytt6 7.5 tulisi kayttaa sarjatiedonsiirron
ongelmien korostamiseen.

Raportin tulostaminen

Yhteenveto

0J1436 voidaan maarittaa tulostamaan raportteja asettamalla Serial
Mode -parametri Printed Report -tilassa, tdaméa on kuvattu kohdassa
0.

Virtaus ja kokonaismaarat voidaan tulostaa tarvittaessa
napauttamalla aloitusnaytdssa TULOSTA. Vaihtoehtoisesti
digitaalinen tulo voidaan konfiguroida liitettavaksi ulkoiseen
painikkeeseen tai jannitteettomaan liittimeen tulostuksen
aloittamiseksi, katso kohta 6.5.1.

Kun kokonaismaarat nollataan ja taareointi suoritetaan, tulostus
tapahtuu automaattisesti.

Tulostettuja raportteja on mahdollista tallentaa myds sahkoisesti,
kopiona lisaturvallisuuden vuoksi tai vaihtoehtona tulostimelle
tallaisen tietokoneen huonon ympariston vuoksi, jolloin sen
luotettavuus voi heikentya. Lue lisda tasta osiosta 9.1.
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10.1.2 Tulostusmuoto

Jokaisessa tulostetussa raportissa on enintaan 6 rivia, joissa on
enintdan 32 merkkia rivilla. Siksi tarvitaan tulostin, jonka kapasiteetti
on vahintaan 32 saraketta.

Seuraavat tapahtumat tuottavat tulostetun raportin.

Raportin

kirjoittaminen : Painamalla aloitusnayton PRINT-painiketta tai
ulkoista painiketta vaihtoa varten, tulostetaan
esimerkin mukainen raportti.

Vedos . Aloitusnaytdon PRINT-painikkeen toimintovalinnan
kautta,

Maaran laskuri  Maaralaskuriin on painettu kellonaika ja
paivamaara.

Nollata : Maaralaskureiden nollaus kirjoittaa raportin
Kuten alla nakyy, sen jalkeen maaralaskurin

nollaus.

Taara . Taittaessa kirjoitetaan raportti seuraavasti.

Painettu raportti:

SKRIV RAPPORT
KROSS L1511
TID OCH DATUM 10:15 21/04/2015

MANGDRAKNARE 687 Tonnes
TOTAL 54368 Tonnes
FLODE 85 Tns/Hr

\/\
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10.2 Etaluenta nayton kautta

10.2.1 Yhteenveto

0J1436 voidaan konfiguroida lahettdmaan jatkuvasti sarjadataa
ulkoiseen nayttdlaitteeseen asettamalla sarjatilaparametri
lahetystilaan, tdma on kuvattu kohdassa 0.

Konfiguroimalla sarjaliitannan RS485-tiedonsiirtoa varten yhteen
voidaan liittda enintdan 31 ulkoista nayttéyksikkéa EYVL 1436.

RS485 Single Twisted Pair

Remote Display Remote Display

0J1436 #1 #o

0J1436 Voidaan konfiguroida lahettdmaan virtaus, maaralaskuri tai
nollasta poikkeava kokonaissumma 0.1 - 99.9 sekunnin
l&hetysvalilla. Lue lisda Lahetettavien tietojen valinta ja Lahetysvali -
osion parametreista 0.

10.2.2 Tiedon muoto

Tiedot lahetetdan ASCII-merkkijonona, mukaan lukien desimaali, jos
se on maaritetty sellaiseksi, seuraavasti:

"1234567[CR]" tai "12345.67[CR]"

etuvalilyénneilla ja missa [CR] on vaunun paluu.

Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 71 ja 100
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10.3 SABus-viestinta

0J1436 voidaan konfiguroida verkkotiedonsiirtoa varten
isantatietokoneeseen tai PLC:hen SABus-protokollan kautta
asettamalla Serial Mode -parametri SABus-tilassa, tdma on kuvattu
kohdassa 0.

Jos sarjaliitanta on maaritetty RS485-tiedonsiirtoa varten,
isantatietokoneeseen tai PLC:hen voidaan liittaa enintaan 31 laitetta.

RS485 Single Twisted Pair

> To host
computer
or PLC
0J1436
#1 #2 #3
Sarjatietojen muoto on kiintea:
Pariteetti = Ei mitaan Pysaytysbitit = 1 Tietobitit = 8
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10.3.1 Protokollan maaritelma

SABu:n tiedonsiirtoprotokolla kayttaa ASCII-merkkeja seuraavan
viestimuodon mukaisesti:

'aa CC nnnnnn [CR]

Siella:
!
Aa
CcC
N:sta nnn:aan...

[CR]

Muistiinpano:

Huutomerkki

2 merkkia, jotka edustavat aseman osoitetta

2 merkkia, jotka edustavat komentoa

1-18 merkkia, jotka edustavat data-arvoa
liittyy komentoon (tarvittaessa).

Arvo skaalataan asetettuun desimaalimaaraan,
jonka jalkeen

Desimaalimerkkeja ei laheteta.

Vaunujen paluu

Merkkien maara on kiintea tietylle komennolle.
Jos Asteikolla on virhe, laite palauttaa virran
virhekoodi ja data komennon ja

Pyydetyt tiedot jaljempana esitetylla tavalla.

Esimerkki arvojen pyytamisesta nykyiselle virtaukselle asemalta 02.

Isanta lahettda 0J1436 Palauttaa
102FL[CR] '02FL0000326[CR]

Aseman 02 virtausnopeus = 326

tai 102ER1810[CR]
Asema 02 Virhetila
Kantaman ulkopuolinen punnituskennosignaali
- negatiivinen
Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 73 ja 100
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10.3.2 Komentojen maaritelmat
Komento Data Maaritelma
FL -999999 | Virtaus - kg/h tai t/h
- Palauttaa nykyisen tyénkulun
9999999 | desimaalisijainnilla skaalattuna.
RT 0000000 | Maaralaskuri - kg tai t
- Palauttaa nykyisen summan skaalattuna
9999999 | countmaster-laskurin desimaalilla.
NT 0000000 | Nollasta poikkeava kokonaissumma - kg tai t
- Palauttaa nykyisen summan skaalattuna
9999999 | desimaalilla nollasta poikkeavalle summalle.
DP 0-4 Desimaalipaikan kulku
Palauttaa tydnkulun desimaalipaikan.
RP 0-4 Maaralaskureiden desimaaliluku
Palauttaa maaralaskureiden desimaalipaikan.
NP 0-4 Desimaaliluku poikkeavalle nollalle. Koko
Palauttaa desimaalisijainnin summalle, jota ei
voi nollata.
SP 0-4 Staattinen desimaalisijoitus
Palauttaa staattisen desimaalipaikan.
MN 01-12 Lue materiaalinumero
Palauttaa valitun materiaalinumeron.
SM 01-12 Valitse materiaalinumero
Syéta haluamasi materiaalinumero.
AITI 18 merkkid | Materiaalin nimi
Palauttaa nykyisen materiaalin nimen. Rivi on
muotoiltu 18 merkin ASCII-merkkijonoksi, ja se
taytetdan valilyénneilla.
BL -99 Kuormitus - %
- Palauttaa nykyisen kuorman.
100
BP 00000 Nauhan nopeus - metrid/sekunti tai
- metrid/minuutti
99999 Palauttaa nykyisen nauhanopeuden kerrottuna
100:lla skaalattuna 2 desimaalin tarkkuudella.
FT 00000000 | Tuotantoaika - sekuntia
- Palauttaa nykyisen tuotantoajan sekunteina.
35999999

Sivu 74 ja 100

Maaliskuu 2025 Julkaisu 3.1




Smart BELT WEIGHER INDICATOR EYVL 1436

Komento Data Maaritelma
BT 00000000 | Toiminta-aikavali - sekuntia
- Palauttaa nykyisen kaytettavyyden sekunteina.
35999999
BS 0 tai 1 Béandin tila
Osoittaa kaistan tilan.
0 = pysahtynyt, 1 = toiminnassa
HZ 0000 Tacho-taajuus - Hz
- Palauttaa nykyisen tacho-taajuuden kerrottuna
2200 10:113 skaalattuna 1 desimaaliin.
MV 000000 Punnituskennon signaali — mV (millivolttia)
- Palauttaa nykyisen punnituskennosignaalin
256000 kerrottuna 100:lla skaalattuna 2 desimaaliin.
LS 00000 Punnituskennon paino - kg
- Palauttaa punnituskennon nykyisen painon
99999 staattisen desimaalisijainnin mukaan
skaalattuna.
GR -9999 Materiaalin paino - kg
- Palauttaa punnituskennon painon taaran
99999 poistamisen jalkeen staattisen desimaalipaikan
mukaan skaalattuna.
1A -999 Kuljettimen kulma - asteet
- Palauttaa kuljettimen nykyisen kulman valilla -
0999 90 - +90 astetta. Kerrottuna 10:11a (skaalattu 1
desimaaliin).
SINUN 0000 Virhe
- Palauttaa osan taulukon maarittaman
9999 virhekoodin. 11.2.
CT - Nollaa maaralaskuri
Nollaa maaralaskurin.
CF - Nollaa tuotantoaika
Nollaa tuotannon aikalaskurin.
DT - Dynaaminen taara
Aloittaa taara-rutiinin.
Julkaisu 3.1 Maaliskuu, 2025 Sivu 75 ja 100
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10.4 Modbus-tiedonsiirto

0J1436 voidaan konfiguroida verkkotiedonsiirtoa varten
isantatietokoneeseen tai PLC:hen Modbus ASCII- tai Modbus RTU -
protokollan kautta asettamalla sarjatilan parametriksi Modbus ASCII-
tai Modbus RTU -tila, tdma on kuvattu kohdassa 0.

Jos sarjaliitanta on maaritetty RS485-tiedonsiirtoa varten,
isantatietokoneeseen tai PLC:hen voidaan liittaa enintaan 31 laitetta.

10.4.1 Modbus ASCII
Modbus ASCII kayttda seuraavia sarjatietomuotoja:

Tietobitit: 7
Pariteetti: Ei mitdan, parillinen tai pariton (katso kohta 0)
Pysayta bitit: 2 pariteetilla = ei mitadan,

1, jos pariteetti = parillinen tai pariton

With parity checking

Start 1 2 3 4 5 6 7 Parity | Stop
Without parity checking
Start 1 2 3 4 5 6 7 Stop | Stop

10.4.2 Modbus RTU
Modbus RTU kayttaa seuraavia sarjatietomuotoja:

Tietobitit: 8
Pariteetti: Ei mitdan, parillinen tai pariton (katso kohta 0)
Pysayta bitit: 2 pariteetilla = ei mitaan,

1, jos pariteetti = parillinen tai pariton

With parity checking

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 Parity | Stop

Without parity checking

Start 1 2 3 4 5 6 7 8 Stop | Stop
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10.4.3 Tuetut toimintokoodit (englanniksi)

Toiminnon koodi

Kuvaus

0x01

LUE KELAT
Kaytetaan hihnan tilan bitin lukemiseen.

0x03

LUE TILAREKISTERIT
Kaytetaan virtausnopeuksiin, kokonaismaariin,
painoihin, virhekoodiin jne.

0x05

KIRJOITA YKSI KELA

Kaytetaan asettamaan bitit "Tyhjenna
kokonaissumma", "Tyhjenna virtausaika" tai "Aloita
dynaaminen taara" asianmukaisen toiminnon
suorittamiseksi. Nama liput peruutetaan
automaattisesti, kun toiminto on suoritettu.

0x06

KIRJOITA YKSI REKISTERI
Kaytetadn materiaalinumeron asettamiseen.

0x2B

KAPSELOITU RAJAPINTAKULJETUS
Kaytetaan MEI-tyypin 14 kanssa laitteen
tunnistusobjektin lukemiseen.

10.4.4 Bitit (kelat)

Kelan numero Addres Kuvaus

1 0x00 Tyhjenna yhteensa. Tama bitti on vain
kirjoitettu.

2 0x01 Tyhjenna virtausaika. Tama bitti on vain
kirjoitettu.

3 0x02 Kaynnistd dynaaminen taara. Tama bitti
on vain kirjoitettu.

4 0x03 Vyon tila. Tama bitti on vain luku -tilassa.

5 0x04 Kuollut alue. Tama bitti on vain luku -
muotoinen.
0 = Virtausnopeus on kuolleen alueen
ulkopuolella
1 = Virtausnopeus on kuolleella alueella

6 0x05 Taara kdynnissa. Tama bitti on vain luku -
muotoinen.
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Kelan numero Addres Kuvaus

7 0x06 Lahdon T1-tila. Tama bitti on vain luku -
muotoinen.
0 = Pois, 1 = Paalla
8 0x07 Lahdon T2-tila. Tama bitti on vain luku -
muotoinen.
0 = Pois, 1 = Paalla
9 0x08 Painoyksikot. Tama bitti on vain luku -
muotoinen.
O=kgtailb,1=t
10 0x09 Hihnan nopeusyksikot. Tama bitti on vain
luku -muotoinen.
0=/s,1=/min
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10.4.5 Holding-rekisterit

Rekisterin
umero

Osoite

Kuvaus

1-2

0x00, 0x01

Virtausnopeus. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, joten rekisteroi osoitteita 0x00 ja
0x01 yhdessa muodostavat arvon. Osoite
0x00 sisaltda merkittdvimmat 2 tavua.

0x02, 0x03

Nollattavissa oleva kokonaissumma. Tama
arvo on 32-bittinen liukuluku, ja siksi rekisteroi
osoitteet 0x02 ja 0x03 yhdessa muodostavat

arvon. Osoite 0x02 sisaltda merkittavimmat 2
tavua.

0x04, 0x05

Ei-nollattavissa oleva Yhteensa. Tama arvo
on 32-bittinen liukuluku, ja siksi rekisteroi
osoitteet 0x04 ja 0x05 yhdessa muodostavat
arvon. Osoite 0x04 sisaltda merkittavimmat 2
tavua.

0x06, 0x07

Materiaalin paino. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, joten rekisterdi osoitteet 0x06 ja
0x07 yhdessa muodostavat arvon. Osoite
0x06 sisaltda merkittavimmat 2 tavua.

9-10

0x08, 0x09

Punnituskennon paino. Tama arvo on 32-
bittinen liukuluku, joten rekisterdi osoitteet
0x08 ja 0x09 yhdessa muodostavat arvon.
Osoite 0x08 sisaltda merkittdvimmat 2 tavua.

11-12

0x0A, 0x0B

Hihnan kuorma. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, ja siksi rekisterdi osoitteet Ox0A ja
0x0B yhdessa muodostavat arvon. Osoite
OxO0A sisaltaa tarkeimmat 2 tavua.

13-14

0x0C, 0x0D

Virtausaika. Tdma on nykyinen virtausaika
sekunteina. Tama arvo on 32-bittinen
kokonaisluku ja rekisterdi siksi osoitteet 0x0C
ja 0x0OD yhdessa arvolle. Osoite 0x0C sisaltaa
merkittdvimmat 2 tavua.

Julkaisu 3.1
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Rekisterin
umero

Osoite

Kuvaus

15-16

OxOE, OxOF

Hihnan kédyttdéaika. Tama on hihnan nykyinen
kayttdaika sekunteina. Tama arvo on 32-
bittinen kokonaisluku, joten osoitteet
rekisterdidaan OxOE ja OxOF yhdessa arvolle.
Osoite OxOE sisaltda merkittdvimmat 2 tavua.

17 -18

0x10, 0x11

Tacho-taajuus. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, joten rekisteroéi osoitteet 0x10 ja
0x11 yhdessa muodostavat arvon. Osoite
0x10 sisaltdd merkittdvimmat 2 tavua.

19 -20

0x12, 0x13

Hihnan nopeus. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, joten rekisterdi osoitteet 0x12 ja

0x13 yhdessa muodostavat arvon. Osoite

0x12 sisaltdd merkittdvimmat 2 tavua.

21

0x14

Virhekoodi. Nykyinen virhekoodi
tyhjennetaan, kun tama rekisteri on luettu.
Katso osio 11.2 nahdaksesi luettelon
virhekoodeista.

22-23

0x15, 0x16

Kuormituskennon signaali. Tama on
nykyinen punnituskennosignaali millivoltteina
(mV). Tama arvo on 32-bittinen liukuluku,
joten rekisterdi osoitteet 0x15 ja 0x16 yhdessa
muodostavat arvon. Osoite 0x15 sisaltaa
merkittdvimmat 2 tavua.

24 - 25

0x17, 0x18

Kuljettimen kulma. Tama arvo on 32-bittinen
liukuluku, joten rekisteroi osoitteet 0x17 ja
0x18 yhdessa muodostavat arvon. Osoite
0x17 sisaltdad merkittdvimmat 2 tavua.

26

0x19

Materiaalin numero. Tama mahdollistaa
luku-/kirjoitusoikeuden valittuun
materiaalinumeroon (valilla 1-12).

27

Ox1A

Aikaa on jaljella. Jaljella oleva aika
sekunteina, kun dynaaminen taaratoiminto
suoritetaan (kuten naytolla nakyy).
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Rekisterin
umero
28 -45 | Ox1B — 0x2C |Materiaalin nimi. Valitun aineiston nimi.

Jokainen rekisteri sisaltaa siihen liittyvan

merkin ASCII-koodin. Rekisteriosoite 0x1B

sisaltda ensimmaisen merkin ja alle 18

merkkia pituiset materiaalien nimet taytetaan

valilyénneilla.

Osoite Kuvaus

10.4.6 Tunnistusobjekti

Laitteen perustunnistus on toteutettu ja se on saatavilla virtana ja
yksittaisind objekteina.

Kohteen tunnus Kuvaus
0x00 Toimittajan nimi.
0x01 Tuotekoodi / mallinumero.
0x02 Ohjelmistojen tarkastus.

10.4.7 Poikkeuskoodit
Seuraavat poikkeuskoodit voidaan palauttaa virallisella numerolla

1436.
Koodi Kuvaus
01 Laiton toiminta. Toimintokoodia ei tueta.

02 Laiton tieto-osoite. Rekisterin osoite tai osoitteen +
rekisterien lukumaaran yhdistelma on virheellinen.

03 Laiton data-arvo. Pyynndssa ilmoitettu arvo on
virheellinen, esimerkiksi aineiston pituus on virheellinen.
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10.5 smartTONNES

smartTONNES on pilvipohjainen tuotantotydkalu, johon kaikki
vaa'alla tapahtuva tallennetaan ja sita voidaan tarkastella
reaaliajassa tietokoneelta, alypuhelimelta tai vastaavalta Internetiin
yhdistetyltd sovellukselta.

Oletusyhteys 0J1436 jotta smart TONNES tapahtuu tavallisen
verkkoportin kautta, kuten tdman oppaassa on kuvattu. Kuitenkin
tapauksissa, joissa tarvitaan myds vaihtoehtoinen liitdnta, kuten
Profibus DP, OJ1436 voidaan kayttda yhteyden muodostamiseen
smartTONNES.

Alla olevassa tapauksessa ulkoista sarjalaitepalvelinta kaytetaan
yhteyden muodostamiseen OJ1436:n sarjaportin ja Internetin valille
joko suoralla yhteydella olemassa olevaan verkkoon tai reitittimen
kautta. Tdma luo yhteyden smart TONNES:in palvelimeen.

Ethernet Link

0J:S vicsvstem ae
v

B

1248vDC  Reser 101100
Etbemet

Internet,

o

NPort 5110 Internet Router
seriatDovee serer | O

'smart BELT WEIGHER INDICATOR

=

Ready

Profibus

oco0o0

Port 1 RS-232

Serial Link

Suositeltu sarjalaitepalvelin on: Moxa NPort 5110

Valinnaista DB9-liitantasovitinta suositellaan helpottamaan Moxa
NPort 5110:n ja sarjaportin valista yhteytta OJ1436. Moxan nimi:
"Mini DB9F-to-TB"

Katso asennuskaavio 13.14 Yhteyden yksityiskohtiin.
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10.5.1 Sarjaliitannan konfigurointi
Sarjatilaksi tulee asettaa smartTONNES.

MAC-osoitteen tulee vastata kaytettdvan sarjalaitepalvelimen
osoitetta. sarjalaitepalvelin.

Katso kohta 0 saadaksesi lisatietoja.

10.5.2 Sarjalaitepalvelimen kokoonpano
Sarjalaitepalvelin tulee maarittda seuraavasti:

Sarjaportti
Kayttoliittyman tila : RS232
Baudinopeus : 115200 bps
Tietobitit 18
Pariteetti : Ei lainkaan
Pysayta bitit 1
Vuonohjaus : Ei lainkaan
Kayttotapa
Muoti : TCP-asiakas
Yhteyden hallinta :Mika tahansa hahmo, jonka
kayttamattomyyden aikakatkaisu on
Kayttamattomyyden
aikakatkaisu : 20000 ms
Kohde Isanta :95.215.226.179
Kohdesatama 16211
Erotin 1 : Kaytossa, arvo = 00
Erotin 2 : Kaytossa, arvo = 00
Erottimen prosessi : Ala tee mitéan
Pakota Tx-aikakatkaisu :50ms
Pakkauksen pituus : 0 tavua
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11 Laitteen toimintahairio
11.1 Virheviesti

Virheilmoitukset nadkyvat punaisina aloitusnaytén ilmoituspalkissa,
joka nakyy osiossa 3.1.

Muissa naytdissa 0J1436:n havaitsemat virheet nakyvat lyhyita
aikoja, katso alla.

Error Code: 3001

TACHO OVER SPEED

Jatkuvien virheiden, kuten "Ylikuormitettu punnituskenno" tai "Liian
korkea tacho-arvo", naytto piilotetaan konfigurointi- tai
diagnostiikkanaytoissa, jotta vianmaaritysprosessi ei vaikeutuisi.

Kaikki OJ1436:n havaitsemat virheet tallennetaan tapahtumalokiin,
Katso osio 7.7 saadaksesi lisatietoja.
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11.2 Virhekoodit, maaritelmat

Virhe Viesti / Kuvaus

0810 Luku liian pieni
Arvo on pienempi kuin konfiguroitavissa oleva
vahimmaisarvo, kun muutat parametria.

0811 Luku on liian suuri
Arvo on suurempi kuin suurin konfiguroitavissa oleva
arvo parametria muutettaessa.

1810 Punnituskenno ylikuormitettu -
Osoittaa, etta punnituskennon tulo on alueen
ulkopuolella negatiiviseen suuntaan, signaali on alle 0
mV.

1811 Punnituskenno ylikuormitettu +
Osoittaa, etta punnituskennon tulo on alueen
ulkopuolella positiiviseen suuntaan, signaali on
suurempi kuin parametrissa Punnituskennon
tuloasteikko, katso kohta 6.2.

1818 Saatimen vian punnituskenno
Punnituskennon sy6ttd on lilan suuri kaapeliliitannan
tai punnituskennon vian vuoksi. Voi olla myos viallinen
sisdisessa 10 V ohjaimessa.

1821 Punnituskennon tulopoikkeama
Voltit valilla +SE ja -SE punnituskennon tulossa ovat
vaihdelleet yli 3 V viimeiseen taaraan tallennetusta
sisdisesta arvosta.

3001 Liian korkea tacho-arvo
Osoittaa, etta mitatut tahopulssit ovat suurempia kuin
maksimiarvo 220 Hz.

Huomautus: Jos muita virhekoodeja tulee nakyviin, se johtuu
sisdisesta viasta ja niista tulee ilmoittaa, kun laite [&hetetdan

korjattavaksi.
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12

Spesifikaatio

Ruokkia

Jannitys : 100 — 240 V AC 50/60 Hz tai 10 — 36 V DC.
Sisainen suodatin asennettu.
: 15VA max.
Sulake : 1A sisainen ylijannitteenesto.

Kosketusnaytto

4,3 tuuman 16 miljoonan varin TFT-naytto resistiivisella
kosketusnaytolla.

Punnituskennon tulo

Kiihotus : 10V DC @ 125 mA max, 1 - 4 x 350 ohmia
Punnituskennot voidaan kytkea rinnan.

Alue :0-20 mV min, 0 — 2.5V max.
Suodatin : Saadettavissa 0,2 - 20 Hz.
Tarkkuus : Jopa 65 000 sisaista jakoa, joissa on mitatdn

toiminta sisaisen itsekalibroinnin kautta.

Kierroslukumittarin tulo

Jannitys : 12V DC @ 120mA max, oikosulkusuojattu.
Tyyppi : 3-johtiminen NPN tai jannitteeton liitin.
Alue :0-220 Hz.

Digitaaliset tulot

2 voltin vapaat liittimet sisdisen 10V @ 3mA:n kytkemiseen.
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Releen lahdot

4 vol-free-relekosketinta seuraavilla enimmaisrajoilla.

Voltti 1 250 VAC tai 30 VDC
Virta :5A
1 1250 VA tai 150 wattia

Sarjaliitanta
RS232 tai RS485/422, katso kohta 0.

USB-portti

Viestinta : USB 2.0 -portti
Malli - Tyyppi A

Max. :100mA

Valinnainen analoginen lahto

Eristys 1000 V DC
Pinta-ala mA : 0 mA - 20.04 mA - 500 ohmia max
Alueen volttia :-0,05-10,05V

Tarkkuus : 20,012 % enintadan epalineaarinen
Paatoslauselma : 16-bittinen (1 osa 65000:sta)
Operaatio : 25 ppm/°C max.

Analoginen 1ahto voidaan asettaa 0-20 mA, 4-20 mA tai 0-10 V
piirilevyn hyppylinkkien avulla. Lue osio 13.9 saadaksesi lisatietoja.

Valinnainen analoginen tulo

Pinta-ala mA : 0-24 mA 50 ohmiin
Tarkkuus : 0,025 % (1:4000)
Operaatio : 5 ppm/°C max
Yhdistaminen
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144 mm (lev.) x 96 mm (k) x 154 mm (s) DIN-laatikko IP65-
tiivistetylla etuosalla.

Ymparisto

Kayton aikana : -20 - +50 °C, 20 - 80 % suhteellinen kosteus.
Ei tiivistyva

Varastointi :-40-+ 80 °C.

EMC

0J1436 on eurooppalaisen EMC-direktiivin 2014/30/EU mukainen ja
se on testattu seuraavan standardin mukaisesti:

EN 61326-1

Hairionsieto- ja paastostandardi
Séhkblaitteet mittausten ohjaukseen ja
Laboratoriokéyttd
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EYVL 1436

13 Asennuskaavio

13.1 Sisaanrakennetut mitat

PANEL
CUT-OUT

REAR

vy

144

0J:$ vicsystem e 7i
]

smart BELT WEIGHER INDICATOR

96 ——

138

A A

e 92 ——

CONNECTORS

REMOVABLE
SCREW
CLAMPS

22

m

e 132
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13.2 Yhteyden asettelu

Kaikki liitdnnat paalla EYVL 1436 tehdaan laitteen takana olevien
pistokeruuviliittimien kautta.

SUPPLY NETWORK USB SERIAL LOADCELL
100-240 VAC LINK L + o+
® , + <L iEo<
—zm w R ) mmZZmm
TACHO/DIGITAL ANALOGUE ANALOGUE
INPUTS RELAY OUTPUTS INPUT OUTPUT

A1
G

@388 IR xg

Verkkoyhteys riippuu siita, mika litanta on asennettu, nama ovat
valinnaisia.
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13.3 4-johtimisen punnituskennon liitanta

UP TO APPROX 25 METRES _ 0J1436
M

INPUT + NE|
+SE d
LOAD |OUTPUT + AN | O
CELL | OUTPUT- N 2
SE| O

INPUT - ~NE

SCREEN

13.4 6-johtimisen punnituskennon ja anturijohtimen liitanta

OVER 25 METRES &
— N
INPUT + 5 WE|
g +SE d
o |outPuT+ o N6
a
CELL | OUTPUT- o N 2
Q SE| O
INPUT - ~E | —
INPUT + 0
SENSE + O
O oAy |ouTPUT+ o =
CELL | ouTPUT- o
SENSE - o ALTERNATIVE CONNECTION
INPUT - o | € FOR6WIRE LOAD CELL
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13.5 Kierroslukumittarin ulkoinen liitanta ja toiminta

SHAFT ENCODER

0J1436

: M 12V SUPPLY
+V
)
PUSH-PULL sG INPUT g
.| ep
ov 12V [ag=)
] E
D2 Q
<
— ~
- D1
PROXIMITY SWITCH
SUPPLY ——
NPN I
ALTERNATIVE CONNECTION
FOR PROXIMITY SWITCH
13.6 Kierroslukumittarin sisainen liitanta ja toiminta
Kun ulkoinen kierroslukumittari ei ole kaytdssa, hihnan
kaynnistyksessa on oltava suljin sisaisen
kierroslukumittarisimulaattorin kaynnistamiseksi/pysayttamiseksi.
0J1436
BELT 12V SUPPLY
RUNNING v
O O SG INPUT EI
B 50
ov 12V &5
oo
D2 5=
=
D1
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13.7 Digitaaliset tulot

0J1436
+V
2
[ SG Volt-Free
op Contacts
Q> ov
o o
=
%) D2 o
o
D1 e}
13.8 Releen lahdot
CONTROL SUPPLY
0J1436 0-240VAC
0-30vDC
—
- T1 -
LO _ TRIP 1
2 -
2 — FT2
|5 — HEALTHY OR TRIP 2
° —
>
S N T3
o — PULSE
['4
—
- T4 -
5 1 BELT RUNNING

VOLT-FREE NORMALLY OPEN CONTACTS
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13.9 Analoginen lahto

Analoginen 1aht6 voidaan asettaa 0-20mA, 4-20mA tai 0-10V
piirilevyn hyppylinkkien kautta.

Analogue Output
Range Selection

7

FE mE omE HE

4-20mA 0-20mA 0-10V

Jumper Link Settings

ON®)

Analogue Output
Connector

Lahto on aina tehtaalla asetettu 4-20 mA:iin. Voit muuttaa taman
noudattamalla alla olevia ohjeita:

Sammuta virta.
Nostaa kaikki takana olevat liittimet.

Irrota nelja ruuvia, jotka sijaitsevat takapaneelin kulmissa.

Ao N =

Huomaa, mihin paikkoihin emolevy on asennettu. Kayta yhta
vihreista liittimista vetadaksesi emolevyn ulos liitantakortin
kanssa.

5. Etsi alue, jossa on analogisen alueen hyppylinkit ja laita
haluamasi, katso ylla olevat vaihtoehdot.

6. Aseta piirilevy takaisin oikeaan uraan ja tydnna sita varovasti
eteenpain, kunnes piirilevyn etureunassa oleva liitin
saavuttaa kumppaninsa etupiirilevylla. Liu'uta sita nyt sisdan,
kunnes se on takaisin paikallaan.

7. Ruuvaa takapaneeli takaisin ja aseta liittimet takaisin
paikalleen.
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EYVL 1436

Analoginen 1aht6 kytketaan sitten alla olevan kuvan mukaisesti.

0J1436

N 0/4 - 20mA

Al

500R Max

ANALOGUE OUTPUT
i
@

1%

N
Cable screen

N 0-10vV

I>_|_O/¢ Al
\
1 G

ANALOGUE OUTPUT

13.10 Analoginen tulo

Cable screen

0J1436
‘-2 A~ L g
50R g
S
CablescreerT <
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13.11 Tulostimen sarjaliitanta

PRINTER
0J1436 RS232 Connection
X +R
z
3
EI -T RECEIVE
]
s GD 0 GND
) PRINTER
0J1436 RS422 Connection
TWISTED PAR
£ R — B
3
z i T A
4
u GD GND
Use shielded twisted pair cable
13.12 Sarjaliitanta tietokoneeseen
9-way D-type
RS232 Connection
0J1436 (Female)
X (o]
z +R |YELLOW // Bl 2[, ©
o T |BLUE 3 o
2 T / / YELLOW g o
umJ GD GREEN 5 5 o
GREEN

4-core 7/0.2mm screened cable
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13.13 Sarjalinkki RS485-verkkoon

0J1436
Node 1

SERIAL
LINK

+R

GD

0J1436
Node 2

SERIAL
LINK

+R

GD

HOST

RS485
INTERFACE

+

e

Vaylakaapelin tekniset tiedot:
Yksikierretty parisuojattu tiedonsiirtokaapeli, esim. Belden 8761.

UP TO
1000 METRES
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13.14 Sarjaportti sarjalaitepalvelimeen

0J1436 Serial Device
Server

\

=

]

+R AN
/

: |
' N

GD

N4

SEISES
A hON-
L]

/

cable shield
connected to GD

Kaapeli: 4-johtiminen, suojattu
Sarjalaitepalvelin: Moxa NPort 5110
DB9-sovitin: Moxa Mini DBOF-TB
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14  Ohjelmistopaivitys

0J1436 voidaan paivittaa USB-tikulle tallennettujen tiedostojen

kautta.

Uusimmat ohjelmistot ovat saatavilla pyynnosta OJ:n

Vagsystem AB:lta.

14.1 Paivita USB-tikulla

1.

2.

Aseta USB-muistitikku OJ1436:n USB-porttiin.

Siirry paivitysnayttéon: MENU — Hallintapaivitys — (huoltotila
on aktivoitava, jos se ei ole aktiivinen, noudata nayton
ohjeita).

Valitse 'Kyll&', kun sinulta kysytaan, haluatko paivittaa
laiteohjelmiston.

0J1436 pitaisi nyt nayttaa "Firmware Update" -nayttd, jonka
tila on "Valmis ohjelmoimaan”, katso alla.

Firmware Update
Bootloader v1.4

Select Mode

RESET SERIAL

Valitse 'USB' aloittaaksesi paivityksen OJ1436.

0J1436 nayttaa "Poista" ja sen jalkeen "Ohjelmointi/", jossa
"/" pydrii ohjelmoinnin aikana.

Kun ohjelmointi on valmis, OJ1436 "Valmis".
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8. Valitse 'RESET' palataksesi tuotantotilaan.

9. Uusi ohjelmistoversio nakyy nyt naytélla OJ1436:n
kaynnistyksen yhteydessa "RESET":n jalkeen.

10. Irrota USB-muistitikku noudattamalla kohdassa kuvattua
turvallista poistomenettelya 3.22.1.

0J:s

VAGSYSTEM

EN DEL AV VENDIG AB

J

Virallinen lehti Vagsystem AB Puh: 0247 - 136 57
Tallskogsvagen 9

793 35 Leksand

oj.s@vagsystem.se www.vagsystem.se
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